
गृह मंᮢ ालय महािनदशेालय कᱶ ᮤीय ᳯरजवᭅ पिुलस बल 
ई᭭ट ᭣लाक-7, से᭍टर-1, आर.के.परुम्, नई ᳰद᭨ली-110066 

स0ं बी. पांच -7/2020-21-सी.(᭍यु.आर.एस.)                              ᳰदनाकं - 20 नव᭥बर,2020 
 

सवेा मᱶ ,  
1. पिुलस उप महािनरीᭃक (सचंार) भा.ित.सी..प.ु 

᭣लाक नं02 , सी0जी0ओ0 कॅा᭥पल᭍ेस, लोधी रोड,नई ᳰद᭨ली-3 
2. पिुलस उप महािनरीᭃक (सचंार) एन.एस.जी. 

महेराम नगर, पालम, नई ᳰद᭨ली-37 
3. पिुलस उप महािनरीᭃक (सचंार) एस.एस.बी.. 

ई᭭ट ᭣लाक-5, आर.के.पुरम,् नई ᳰद᭨ली-66 
4. अपर महािनरीᭃक (सचंार) के.औ.स.ुबल. 

᭣लाक सं0 13, सी.जी.ओ0 का◌ॅ᭥पल᭍ेस ,लोधी रोड, नई ᳰद᭨ली-03 
5. पिुलस उप महािनरीᭃक(सभंरण) सी.स.ुबल, 

᭣लाक नं0 10, सी.जी.ओ.का᭥पल᭍ेस, लोधी रोड , नई ᳰद᭨ली -03 
6. लाईजन आᳰफसर , आसाम राईफल  

कमरा नं0 171, उᱫरी ᭣लाक , एम.एच.ए., नई ᳰद᭨ली-01 
 

  िवषय: सचंार उपकरणᲂ का ᭍यु.आर.एस./टी.डी.एस. के सदंभᭅ मᱶ  ।  
  ‘‘टैथडᭅ यू0ए0वी0 के साथ िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर‘‘ का ᭍यू.आर.एस./टी.डी.एस. संलᲨ ह ै । ᭍यू.आर.एस/टी.डी.एस. 
पᳯरिष᭫ट ‘‘ए‘‘ एव ं‘‘बी‘‘ मᱶ सᭃम ᮧािधकारी कᳱ अनुमित के उपरांत आगे कᳱ समुिचत कारᭅवाई हतेु ᮧेिषत ह ै।    
संलᲨ -(1) टैथडᭅ यू.ए.वी. के साथ िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर का ᭍यू.आर.एस.और टी.डी.एस.। 

 
ह᭭ताᭃर/- 

(पी.आर.झा) उप कमा᭛डᱶट 
कृते पुिलस उप महािनरीᭃक(संचार) 

महािनदशेालय , के.ᳯर.पु.बल 
  

  



िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर के साथ टैथडᭅ यू.ए.वी. का ᭍यू.आर.एस. 
 

ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश 
1. िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर के साथ टेदरेड यू.ए.वी.िस᭭टम मᱶ िन᳜िलिखत शािमल होने चािहए । 

1.1 बैटरी पैक बेक-अप के साथ य.ूए.वी.बडᭅ 
1.2 टैथᳳरंग पावर बेस ᭭टेशन 1.3 ᮕाउ᭠ड कंᮝोल ᭭टेशन 1.4 ᳰदन और रात का कैमरा पेलोड या एकᳱकृत कैमरा पेलोड 1.5 िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर और डू᭡ले᭍सर के साथ एंटीना । 
1.6 पावर स᭡लाई िस᭭टम के के साथ यूिनवसᭅल बैटरी चाजᭅर 2. यू.ए.वी. कᳱ िवशेषताएं  
2.1 कायᭅ ᳰदन और रात के दौरान िनबाᭅध िनगरानी और संचार रᱶज मᱶ वृि᳇ । 2.2 लांच एव ंᳯरकवरी मोड (1)ऑटोमेᳯटक व᳷टᭅकल टेक ऑफ और लᱹᳲडंग(वी.टी.ओ.एल) 

  (2)यू.ए.वी. कᳱ लᱹᳲडंग के दौरान पेलोड को नुकसान नहᱭ होना चािहए । 
2.3 ᮧणोदन ᮧणाली ᳯरचाजᱷवल बैटरी के साथ िव᳒ुत 2.4 पेलोड ले जाने कᳱ ᭃमता एंटीना और ᳰदन और रात के कैमरे या एक ही समय मᱶ एकᳱकृत कैमरा पैलोड या 

एकᳱकृत पैलोड के साथ िडिजटल वी.एच.एफ.पुनरावतᭅक ले जाने कᳱ ᭃमता होनी 
चािहए । 2.5 ᭢लाईट मोड (ए) पूरी तरह से ᭭वायᱫ उᯩवाधर टेक ऑफ 

 
  (बी) पूरी तरह से उᯩवाधर लᱹᳲडंग 
  (सी) पᳯरभािषत िनि᳟त उᱰचाई पर होवर 
  (डी) वीिडयो आधाᳯरत उपयोग निेवगशेन के िलए ᳯरमोट पायलट मोड 
  (ई) िवजन आधाᳯरत आटँोनामँस टागᱷट ᳰफ᭍सड एवं मूᳲवंग कᳱ ᮝै᳴कंग   
  च) वसूली के िलए जी.सी.एस. स ेवा᭭तिवक समय मᱶ िनयंᮢण होना चािहए । 
  (छ) पूरी तरह से ᭭वायᱫ और ि᭭थर  

2.6 इंडुरᱶस /सहनशिᲦ सभी पैलोड के साथ 8 घंटे । शीतलन अविध के 45 िमनट के बाद बडᭅ अ᭠य 08 घंटे के 
िलए ऑपरेशन उड़ान हतेु सᳰᮓय हो जाएगा । 2.7 ऑपरेᳳटंग एलटी᭒यूड 100 मीटर ए.जी.एल(ᮕाउंड लेवल से उपर) या अिधक । 

2.8 लांच एलटी᭒यूड 200 मीटर ए.एम.एस.एल(औसत समुᮤ तल से उपर ) या अिधक 
2.9 ऑपरेᳳटंग ᳲवंड कंडीशन (ए) 20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे अिधक का टेक ऑफ। 

  (बी)20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे अिधक का लᱹᳲडंग । 
  (सी) 20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे अिधक का ऑपरेशन/पᳯरचालन 

 
        

ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश 



2.10 फेलसेफ फᳱचसᭅ (ए)संचार असफलता पर ऑटोमेᳯटक ᳯरटनᭅ टू होम कᳱ सुिवधा। 
  (बी) कम बैटरी चाजᭅ होने /पावर कट होने पर ऑटोमेᳯटक ᳯरटनᭅ टू होम/लᱹड कᳱ 

सुिवधा ।      (सी)ऑन-बोडᭅ म᭨टीपल जी.पी.एस.,जी.पी.एस कᳱ अितरेक िवफलता पर।  
  (डी)िबजली लाइन कᳱ िवफलता पर सपोटᭅ पावर लाईन कᳱ सुिवधा और बैटरी 

बैकअप के िलए सहज ि᭭वᳲचंग।   (ङ) तेज हवा और उᲬ टे᭥ᮧेचर संकेत । 
  (च) उड़ान के दौरान िवफलता पर एक मोटर काम करेगा।    

3 पेलोड कᳱ िवशेषताएं  
3.1 पेलोड कᳱ आव᭫यकता (ए)िडजीटल वी.एच.एफ. को ल ेजाने कᳱ ᭃमता होनी चािहए और डु᭡ल᭍ेस के 

साथ पुनरावतᭅक एंटीना ।   (बी) ᳰदन और रात कैमरा पेलोड या एकᳱकृत कैमरा पेलोड 
3.2 पेलोड एवं िविडयो 

᭭टेबलाईजेशन/ि᭭थरीकरण (ए)ईओ/आई.आर.पेलोड का िज᭥बल बोडᭅ पर ि᭭थर होना चािहए। 
  (बी)वीिडयो आउटपुट को िडजीटल ᱨप से जूम ᭭तर तक ि᭭थर ᳰकया जाना 

चािहए ।   (ग)एफ. वीिडयो कᳱ Ფािलटी को यू.ए.वी. के कंपन से ᮧभािवत नहᱭ होना 
चािहए । 3.3 इले᭍ᮝो ऑि᭡टक (यू0ओ0) 

डेलाईट पेलोड 
(ए)color कैमरा िजसका ᭢लाईट के दौरान िनयंᮢण हेतु 360 िडᮕी और 90 
िडᮕी पर झुकाव होना चािहए ।   (बी) ᳯरजालूशनः1920x 1080 िप᭍सेल या बेहतर होना चािहए ।  

  (सी) ऑपᳯट᭍ल जूम:-30 x और अिधक जो ᭠यूनतमक एफ.ओ.वी ≤ 5 िडᮕी  
पर होगा । अिधकतम एफ.ओ.वी >45ऽ (चैड़ा ᭃेᮢ) पर होगा । िडजीटल जूमः-
4 x और अिधक होगा । 

  (डी)750 मीटर ितरछा या अिधक होना चािहए जो ᳰक मानव आकार के 
ल᭯य/टागᱷट का पता लगाने मᱶ सᭃम होना चािहए । 

3.4 थमᭅल इमेजर (टी.आई.) 
नाईट/रािᮢ पेलोड 

ए) थमᭅल कैमरा  िजसका ᳰक 30 िडᮕी पैन और 90 िडᮕी पर झुकाव होना 
चािहए और उड़ान के दौरान िनयंिᮢत होना चािहए । 

  (बी) ᳯरजा᭨यूशन: 60 x 480 िप᭍सेल या उससे बेहतर। 
  (सी) ᭪हाइट/᭣लैक हाट मोड। 
  (डी) िडजीटल जूम: 4 ग और अिधक होगा। 
  (ई) जो ᳰक 400 मीटर ितरछा या अिधक पर मानव आकार के ल᭯य का पता 

लगाने मᱶ सᭃम होना चािहए।    
  

ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश 
4. ᮕाउंड कंᮝोल ᭭टेशन कᳱ िवशेषताएं  



4.1 ज्.सी.एस. मᱶ एम.आई.एल. ᭭टᱶडडᭅ -810 ओ.जी या उससे बेहतर होना चािहए और आई.पी.65 रगड लैपटाप होना 
चािहए । 4.2 क᭥पयूᳳटंग हाडᭅवेयर   सी.पी.यू.  इनटेल कोर आई.वी.5 ᮧो-ᮧोससर , 2.3 गेगा ह᭗जᭅ और उससे बेहतर होना चािहए । 

 ᭭टोरेज 1 टी.बी. और अिधक  
 मेमोरी 4 जी.बी. और आिधक  
 िड᭭पले 10 इंच और अिधक- 1024 ग 768 ग जी.ए. सूयᭅ कᳱ रोशनी मᱶ पढ़ने यो᭏य चमक 

िवरोधी ᭭ᮓᳱन होना चािहए ।   कᳱ-बोडᭅ एवं इनपुट टच ᭭ᮓᳱन  
4.3 बैटरी ऑपरेशन पीक ऑपरेशन मᱶ दो घंटे ᭠यूनतम ।  4.4 जी.सी.एस का बैटरी 

चाᳺजᲈग टाईम 
3.5 घंटे से कम होना चािहए ।  

4.5 डेटा पोटᱷिबिलटी बाहरी सेके᭛डरी िडवाईस मᱶ डाटा ᭭थाना᭠तरण और भंडारण पोटᭅस होना चािहए ।  4.6 इंटरफेस वी.जी.ए., एच.डी.एम.आई, यू.एस.बी, 10/100/1000 इदरनेट ।  
4.7 ᭃमता (ए) यू.ए.वी. हतेु ᮝांसमीट कंᮝोल कमांड  

  (बी) यू.ए.वी.उड़ान और ᮧणोदन मापदडंᲂ को ᮧा᳙ करने कᳱ ᭃमता। 
  सी) उड़ान के दौरान यूएवी को िनयंिᮢत करने कᳱ ᭃमता। 

4.8 जी.सी.एस. अि᭡लकेशन 
साँ᭢टवेयर  

भौगोिलक मानिचᮢ के साथ यू.ए.वी. का ᭭थान । 
  (बी)यू.ए.वी. से वा᭭तिवक समय का वीिडयो आ◌ॅन ᭭ᮓᳱन जैसे मह᭜वपूणᭅ मापदडंᲂ का 

ᮧदᭅशन:- 
(1)ल᭯य का सम᭠वय  
(2) यू.ए.वी.पािजशन  
(3)जमीनी ᭭तर से उपर यू.ए.वी. कᳱ ऊᱰ चाई । 
(4) िमशन का समय । 

  (ग) भौगोिलक मानिचᮢ और वा᭭तिवक समय का वीिडयो होना चािहए जो उड़ान के 
दौरान हर समय ᮧदᭅिशत होता हो।   (घ) भौगोिलक मानिचᮢ और वा᭭तिवक समय का वीिडयो दृ᭫ य । उपयोगकताᭅ को 
एकल मा᭟यम से बड़ ेमानिचᮢ /छोटे वीिडयो और छोटे मानिचᮢ / बड़ ेवीिडयो दृ᭫ यᲂ 
के िलए के बीच ि᭭वच करने कᳱ अनुमित दनेे के िलए ᳯरसाईजेबल और ᭭वीचेवल होना चािहए।   (ई) कृिᮢम िᭃितज यू.ए.वी. ऊᱰ चाई का संकेत हो। 

4.9 पेलोड कंᮝोल  (ए) पेलोड के चयन को बंद या चालू करना। 
  (बी)पैन/झुकाव/िनयंᮢण।  
  (ग) समत᭨ुय कायᭅᮧणाली का पाइंट पेलोड। 

      
ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश 

4.10 जायँि᭭टक िनयंᮢण (क) पूणᭅ कैमरा िनयंᮢण पैन /झुकाव।  



(ख) जून इन /आउट ᭣लैक/᭪हाइट हाट। 
(सी) आर.पी.वी. मोड।  
(डी) उᱰचाई िनयंᮢण। 

4.11 ᮧी-᭢लाईट चेक यू.ए.वी. ᮧणाली कᳱ ᭭व-परीᭃण कᳱ जाँच करती ह ै।  
5. संचार ᳲलंक   

5.1 संचार ᳲलंक उपकरण ᭃमता  (1) जी.सी.एस. से य.ूए.वी. तक संचार आदशे को िनयंिᮢत करती है । 
(2) यू.ए.वी. के पैरामीटर और जी.सी.एस. के पेलोड को संचाᳯरत करती है। 
(3)यू.ए.वी. से जी.सी.एस. तक ᳰदन-रात वीिडयᲂ को संचाᳯरत करती ह।ै 

5.2 ᳲलंक का ᮧकार  ऑि᭡टक फाइबर केवल के साथ िडजीटल अपᳲलंक एव ंडाउनᳲलंक। 5.3 ᮨᳱᲤᱹसी बᱹड  िस᭭टम को एस  एवं सी ᮨᳱᲤᱹसी बᱹड अपᳲलंक एवं डाउनᳲलंक पर ऑपरेट ᳰकया जाना 
चािहए जो ᳰक अिधमानतः 2.4 गेगा हटᭅज् और 58 गेगा-ह᭗जᭅ पर िमलते ह ᱹ। 

6 सामा᭠य िस᭭टम कᳱ आव᭫यकता  6.1 वजन पूणᭅ टेथडᭅ यू.ए.वी. वडᭅ िजसमᱶ ᳰक बैटरी पैक और एक पेलोड शािमल ह ैका वनज 70 
ᳰकलो या उससे कम होना चािहए। 6.2 एसे᭥बली/िडसे᭥बली समय 15 िमनट से कम होना चािहए ।  

6.3 ᮧयोग  एवं भंडारण के दौरान पयाᭅवरण कᳱ ि᭭थित  
यू.ए.वी. और उससे संबंिधत ᮧणािलयᲂ को ऑपरेशन और भंडारण के दौरान िन᳜ 
पयाᭅवरणीय ि᭭थित पर काम करना चािहए । 

  (1) नम गमᱮ: 40 िडᮕी सेि᭨सयस आर.एच. पर 95 ᮧितशत से कम नहᱭ होना 
चािहए ।   (2)ऑपरेᳳटंग तापमान और भंडारण तापमान: -10 िडᮕी सेि᭨सयस से $55 िडᮕी 
सेि᭨सयस होना चािहए।   (3)धूल , बूंदा-बांदी और नम ि᭭थितयᲂ का सामना करने कᳱ ᭃमता होना चािहए। 

6.4 पोटᱷिबिलटी एवं ऑपरेशन  टेथडᭅ यू.ए.वी. इलेि᭍ᮝकल एवं बैटरी चािलत पोटᱷबल होना चािहए , जो ᳰक वजन मᱶ 
कम हो, ठोस और सुगᳯठत हो , ᳰदन और रात मᱶ िनगरानी मᱶ सᭃम हो , तीन आदिमयᲂ 
᳇ारा कहᱭ लाने ले जाने मᱶ और संचािलत करने यो᭏य हो।  6.5 ए.वी. का बैटरी  ए.वी. बैटरी  िलिथयम आधाᳯरत बटैरी पैक होना चािहए जो ᳰक ᮕाउंड ᮝांसिमशन कᳱ 
असफलतमा कᳱ ि᭭थित मᱶ कायᭅ कर सके और आधार ᮧसारण शिᲦ कᳱ िवफलता होने पर कुशलता पूवᭅक आकाशी वाहन का बैक अप दनेे मᱶ सᭃम होना चािहए ।  6.6 ए.वी. बैटरी का बैटरी 

चाजᭅर  
ए.वी.बैटरी का बैटरी चाजᭅर उपयुᲦ यूिनवसᭅल बैटरी चाजᭅर होना चािहए।  

7 टैथᳳरंग पावर बेस ᭭टेशन   
7.1 बेस ᭭टेशन का वजन  40 ᳰकलो ᮕाम या उससे कम होना चािहए । 

   
7.2 इनपुट वो᭨टेज 220 वोᯱट ± 10 ᮧितशत। 
7.3 वायर कᳱ चरखी ᮧणाली  ऑटोमेᳯटक केबल वाइंᳲडंग एव ंअनवाइंᳲडंग होना चािहए। 7.4 िड᭭पले आउटपुट/इनपुट जैसे पैरामीटर ᮧदᳶशᭅत ᳰकए जाने चािहए।  
7.5 वᱶᳯटलेशन ᮧणाली  ओवरहीᳳटंग से बचने के िलए वᱶᳯटलेशन कूᳲलंग िस᭭टम होना चािहए।  7.6 बाडी मेटेᳯरयल  िबजली के झटके से बचने के िलए इ᭠सुलेट सामᮕी का होना चािहए।  7.7 सुरᭃा ि᭭वच  दघुᭅटना के मामले मᱶ िस᭭टम को बंद करने के िलए सुरᭃा ि᭭वच होना चािहए।  8 टीथर केबल   
8.1 लंबाई 100 मीटर और ᭔यादा। 



8.2 त᭠यता ताकत 50 ᳰकलो ᮕाम और अिधक।  
8.3 इ᭠सुलेᳳटंग कवᳳरंग इलेि᭍ᮝकल शाक/िव᳒ुत के झटके से बचने के िलए इ᭠सुलेᳳटंग सामᮕी का कवᳳरंग होना 

चािहए ।  9 िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर  
9.1 ᮧोटोकाल डी.एम.आर 
9.2 आर.एफ.पावर आउटपुट 25 वाट और ᭔यादा 
9.3 ᮨᳱᲤᱶ सी बᱹड 136-174 मेगा हटᭅज 
9.4 टाईप आई.पी.आधाᳯरत िडिजटल वी.एच.एफ. पुनरावतᭅक ,ईथनेट/इंटरनेट का 

उपरायोग करने एवं डटेा/आवाज ᮧसाᳯरत करने मᱶ सᭃम होना चािहए। 
9.5 एंटीना एंटीना डु᭡ल᭍ेसर के साथ होना चािहए ।  9.6 ईथरनेट पोटᭅ टीथर तार मᱶ ओ.एफ.सी. का उपयोग करते ᱟए वी.आई.पी.टेलीफोनᲂ के िलए 

आई.पी.पोटᭅ।   
10. टैथडᭅ यू.ए.वी. का तकनीकᳱ 

लाईफ 
टैथडᭅ यू.ए.वी. का कुल तकनीकᳱ लाईफ 5 साल या 6000 घंटे कᳱ कायᭅ अविध या 
इसमᱶ से जो भी पहले हो होना चािहए।  11. कायᭅ ᭭थल पर ᳞ापक वारंटी  यू.ए.वी. ᮧणाली और हवाई वाहन और िलपो बैटरी के िलए कायᭅ अविध 1000 
घंटे या 02 साल ।  

12. सामान/एसेसरीज क) हाडᭅ ᮝांसपोटᱷशन ब᭍सा जो ᳰक चᲥे के साथ हो 1 सेट। 
  (ख) फᳱ᭨ड ᳯरपेयर कᳱट 1 नं0। 
  (ग) लीिथयम बे᭭ड बैटरी पᱹक - 01 नं0 । 
  (घ) यूजर , टेᲣᳱकल एव ं मᱶटीनᱶस मैनुअल - 1 सेट। 
  (ई) ᭭पेयर लᱶᳲडंग िगयर सेट - 1 नं0 । 

 
ह᭭ताᭃर िनरीᭃक/टेली 
सुखपाल ᳲसंह, 
भा.ित.सी.पु. 

ह᭭ताᭃर 
िनरी0/आर.एम.  
अपूवᭅ अव᭭थ 
,बी.एस.एफ 

ह᭭ताᭃर  दाउद टो᭡पनो , सह0 कमां0 , 
एस.एस.बी 

ह᭭ताᭃर  
शिशकांत ᳲसंह, ए.डी. , 
डी.सी.पी.ड᭣लू 

ह᭭ताᭃर ड0 रवीष कुमार 
, पी.एस.ओ(ड᭣ल)ू, 
बी.पी.आर एव ंडी 

ह᭭ताᭃर  मेजर राजन कुमार , 
रा.सु.गादᭅ 
 

ह᭭ताᭃर  आᳰद᭜य भार᳇ाज , उप 
कमा᭛डᱶट, के.औ.सु.बल 

पी.आर.झा, उप कमा᭛डᱶट 
(संचार),के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  ल᭢ेटीनᱶट कनᭅल हरीश च᭠दर आसाम राईफल 
ह᭭ताᭃर  हरᳲजंदर ᳲसंह , उप 
महािनरीᭃक (उपकरण, 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  वीरे᭠ᮤ अᮕवाल , उप 
महािनरीᭃक (संचार), 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  रिवदीप ᳲसंह शाही , महािनरीᭃक (संचार एवं सूचना ᮧा᳒ोिगकᳱ ), 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर 
संजय अरोडा , भा.पु.से. , उप महािनदशेक (म᭎ुयालय)     के.ᳯर.पु.बल 

अनुमोᳰदत// ह᭭ताᭃर// 
डा0 ए0पी0 माह᳡ेरी , भा.पु.से. 

महािनदशेक , के.ᳯर.पु.बल 
 



िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर के साथ टैथडᭅ यू.ए.वी. का परीᭃण िनदᱷश 
ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश परीᭃण िनदᱷश 
1. िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर के साथ टेदरेड यू.ए.वी.िस᭭टम मᱶ 

िन᳜िलिखत शािमल होने चािहए । 
बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

1.1 बैटरी पैक बेक-अप के साथ य.ूए.वी.बडᭅ 
1.2 टैथᳳरंग पावर बेस ᭭टेशन 1.3 ᮕाउ᭠ड कंᮝोल ᭭टेशन 1.4 ᳰदन और रात का कैमरा पेलोड या एकᳱकृत कैमरा पेलोड 1.5 िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर और डू᭡ले᭍सर के साथ एंटीना । 
1.6 पावर स᭡लाई िस᭭टम के के साथ यूिनवसᭅल बैटरी चाजᭅर 2. यू.ए.वी. कᳱ िवशेषताएं  
2.1 कायᭅ ᳰदन और रात के दौरान िनबाᭅध िनगरानी और संचार रᱶज मᱶ वृि᳇ । बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
2.2 लांच एव ंᳯरकवरी मोड (1)ऑटोमेᳯटक व᳷टᭅकल टेक ऑफ और 

लᱹᳲडंग(वी.टी.ओ.एल) 
बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (2)यू.ए.वी. कᳱ लᱹᳲडंग के दौरान पेलोड को 
नुकसान नहᱭ होना चािहए । 2.3 ᮧणोदन ᮧणाली ᳯरचाजᱷवल बैटरी के साथ िव᳒ुत बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 2.4 पेलोड ले जाने कᳱ ᭃमता एंटीना और ᳰदन और रात के कैमरे या एक ही समय मᱶ एकᳱकृत कैमरा पैलोड या एकᳱकृत पैलोड के साथ िडिजटल 
वी.एच.एफ.पुनरावतᭅक ले जाने कᳱ ᭃमता 
होनी चािहए । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

2.5 ᭢लाईट मोड (ए) पूरी तरह से ᭭वायᱫ उᯩवाधर टेक ऑफ। 
 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
  (बी) पूरी तरह से उᯩवाधर लᱹᳲडंग। 
  (सी) पᳯरभािषत िनि᳟त उᱰचाई पर होवर। 
  (डी) वीिडयो आधाᳯरत उपयोग नेिवगेशन के 

िलए ᳯरमोट पायलट मोड।   (ई) िवजन आधाᳯरत आटँोनामँस टागᱷट 
ᳰफ᭍सड एवं मूᳲवंग कᳱ ᮝै᳴कंग।     च) वसूली के िलए जी.सी.एस. स ेवा᭭तिवक 
समय मᱶ िनयंᮢण होना चािहए। 
(छ) पूरी तरह से ᭭वायᱫ और ि᭭थर 

  
ᮓम सं᭎या पैरामीटर ᭭पेिशᳰफकेशन/िविनदᱷश परीᭃण िनदᱷश 
2.6 इंडुरᱶस /सहनशिᲦ सभी पैलोड के साथ 8 घंटे । शीतलन अविध 

के 45 िमनट के बाद बडᭅ अ᭠य 08 घंटे के 
िलए ऑपरेशन उड़ान हतेु सᳰᮓय हो जाएगा । 

B.O.O. ᮧ᭜येक 08 hours के 03 
चᮓᲂ के िलए ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जांच करेगा ।  



2.7 ऑपरेᳳटंग एलटी᭒यूड 100 मीटर ए.जी.एल(ᮕाउंड लेवल से उपर) 
या अिधक । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
2.8 लांच एलटी᭒यूड 200 मीटर ए.एम.एस.एल(औसत समुᮤ 

तल से उपर ) या अिधक। 
फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 

2.9 ऑपरेᳳटंग ᳲवंड कंडीशन (ए) 20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे 
अिधक का टेक ऑफ। 

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा।   (बी)20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे 

अिधक का लᱹᳲडंग।   (सी) 20 ᳰकलो मीटर ᮧित घंटा या उससे 
अिधक का ऑपरेशन/पᳯरचालन। 

2.10 फेलसेफ फᳱचसᭅ (ए)संचार असफलता पर ऑटोमेᳯटक ᳯरटनᭅ 
टू होम कᳱ सुिवधा। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
  (बी) कम बैटरी चाजᭅ होने /पावर कट होने 

पर ऑटोमेᳯटक ᳯरटनᭅ टू होम/लᱹड कᳱ 
सुिवधा ।      (सी)ऑन-बोडᭅ म᭨टीपल 
जी.पी.एस.,जी.पी.एस कᳱ अितरेक 
िवफलता पर।  

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 

  (डी)िबजली लाइन कᳱ िवफलता पर सपोटᭅ 
पावर लाईन कᳱ सुिवधा और बैटरी बैकअप के िलए सहज ि᭭वᳲचंग। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (ङ) तेज हवा और उᲬ टे᭥ᮧेचर संकेत । 
  (च) उड़ान के दौरान िवफलता पर एक 

मोटर काम करेगा।    फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 3 पेलोड कᳱ िवशेषताएं   

3.1 पेलोड कᳱ आव᭫यकता (ए)िडजीटल वी.एच.एफ. को ल ेजाने कᳱ 
ᭃमता होनी चािहए और डु᭡ल᭍ेस के साथ पुनरावतᭅक एंटीना । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (बी) ᳰदन और रात कैमरा पेलोड या 
एकᳱकृत कैमरा पेलोड 3.2 पेलोड एवं िविडयो 

᭭टेबलाईजेशन/ि᭭थरीकरण (ए)ईओ/आई.आर.पेलोड का िज᭥बल बोडᭅ 
पर ि᭭थर होना चािहए। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
  (बी)वीिडयो आउटपुट को िडजीटल ᱨप से 

जूम ᭭तर तक ि᭭थर ᳰकया जाना चािहए ।   (ग)एफ. वीिडयो कᳱ Ფािलटी को यू.ए.वी. 
के कंपन से ᮧभािवत नहᱭ होना चािहए । 3.3 इले᭍ᮝो ऑि᭡टक (यू0ओ0) 

डेलाईट पेलोड 
(ए) color कैमरा िजसका ᭢लाईट के दौरान 
िनयंᮢण हेतु 360 िडᮕी और 90 िडᮕी पर 
झुकाव होना चािहए । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (बी) ᳯरजालूशनः1920x 1080 िप᭍सेल 
या बेहतर होना चािहए ।  

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 



  (सी) ऑपᳯट᭍ल जूम:-30 x और अिधक 
जो ᭠यूनतमक एफ.ओ.वी ≤ 5 िडᮕी  पर 
होगा । अिधकतम एफ.ओ.वी >45ऽ (चैड़ा 
ᭃेᮢ) पर होगा । िडजीटल जूमः-4 x और 
अिधक होगा । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा। 

  (डी)750 मीटर ितरछा या अिधक होना 
चािहए जो ᳰक मानव आकार के ल᭯य/टागᱷट 
का पता लगाने मᱶ सᭃम होना चािहए । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

3.4 थमᭅल इमेजर (टी.आई.) 
नाईट/रािᮢ पेलोड 

ए) थमᭅल कैमरा  िजसका ᳰक 30 िडᮕी पैन 
और 90 िडᮕी पर झुकाव होना चािहए और 
उड़ान के दौरान िनयंिᮢत होना चािहए । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (बी) ᳯरजा᭨यूशन: 60 x 480 िप᭍सेल 
या उससे बेहतर। 

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा।   (सी) ᭪हाइट/᭣लैक हाट मोड। बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा।   (डी) िडजीटल जूम: 4 ग और अिधक 

होगा।   (ई) जो ᳰक 400 मीटर ितरछा या अिधक 
पर मानव आकार के ल᭯य का पता लगाने मᱶ सᭃम होना चािहए। 4. ᮕाउंड कंᮝोल ᭭टेशन कᳱ िवशेषताएं  4.1 ज्.सी.एस. मᱶ एम.आई.एल. ᭭टᱶडडᭅ -810 ओ.जी या उससे बेहतर होना 

चािहए और आई.पी.65 रगड लैपटाप होना चािहए । 
फमᭅ ᳰकसी भी सरकारी लैब या 
एन.ए.बी.एल. या आई.एल.ए.सी. 
मा᭠यता ᮧा᳙ ᮧयोगशाला ᳇ारा िनगᭅत ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत करेगा।   

4.2 क᭥पयूᳳटंग हाडᭅवेयर   सी.पी.यू.  इनटेल कोर आई.वी.5 ᮧो-ᮧोससर , 2.3 
गेगा ह᭗जᭅ और उससे बेहतर होना चािहए । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा।  ᭭टोरेज 1 टी.बी. और अिधक  

 मेमोरी 4 जी.बी. और आिधक  
 िड᭭पले 10 इंच और अिधक- 1024 ग 768 ग 

जी.ए. सूयᭅ कᳱ रोशनी मᱶ पढ़ने यो᭏य चमक 
िवरोधी ᭭ᮓᳱन होना चािहए ।   कᳱ-बोडᭅ एवं इनपुट टच ᭭ᮓᳱन  

4.3 बैटरी ऑपरेशन पीक ऑपरेशन मᱶ दो घंटे ᭠यूनतम ।  4.4 जी.सी.एस का बैटरी चाᳺजᲈग 
टाईम 

3.5 घंटे से कम होना चािहए ।  
4.5 डेटा पोटᱷिबिलटी बाहरी सेके᭛डरी िडवाईस मᱶ डाटा ᭭थाना᭠तरण और भंडारण पोटᭅस होना चािहए ।  4.6 इंटरफेस वी.जी.ए., एच.डी.एम.आई, यू.एस.बी, 



10/100/1000 इदरनेट ।  
4.7 ᭃमता (ए) यू.ए.वी. हतेु ᮝांसमीट कंᮝोल कमांड।  बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (बी) यू.ए.वी.उड़ान और ᮧणोदन मापदडंᲂ 
को ᮧा᳙ करने कᳱ ᭃमता।   (सी) उड़ान के दौरान यूएवी को िनयंिᮢत 
करने कᳱ ᭃमता। 4.8 जी.सी.एस. अि᭡लकेशन 

साँ᭢टवेयर  
भौगोिलक मानिचᮢ के साथ यू.ए.वी. का 
᭭थान । 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा।  
  (बी)यू.ए.वी. से वा᭭तिवक समय का 

वीिडयो आन ᭭ᮓᳱन जैसे मह᭜वपूणᭅ मापदडंᲂ 
का ᮧदᭅशन:- 
(i)ल᭯य का सम᭠वय  
(ii) यू.ए.वी.पािजशन  
(iii)जमीनी ᭭तर से उपर यू.ए.वी. कᳱ 
ऊᱰ चाई । (iv) िमशन का समय । 

  (ग) भौगोिलक मानिचᮢ और वा᭭तिवक 
समय का वीिडयो होना चािहए जो उड़ान के दौरान हर समय ᮧदᭅिशत होता हो।   (घ) भौगोिलक मानिचᮢ और वा᭭तिवक 
समय का वीिडयो दृ᭫ य । उपयोगकताᭅ को 
एकल मा᭟यम से बड़ ेमानिचᮢ /छोटे 
वीिडयो और छोटे मानिचᮢ / बड़ ेवीिडयो 
दृ᭫ यᲂ के िलए के बीच ि᭭वच करने कᳱ अनुमित दनेे के िलए ᳯरसाईजेबल और ᭭वीचेवल होना चािहए।   (ई) कृिᮢम िᭃितज यू.ए.वी. ऊᱰ चाई का 
संकेत हो। 4.9 पेलोड कंᮝोल  (ए) पेलोड के चयन को बंद या चालू 
करना। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
  (बी)पैन/झुकाव/िनयंᮢण।  
  (ग) समत᭨ुय कायᭅᮧणाली का पाइंट पेलोड। 
4.10 जायँि᭭टक िनयंᮢण (क) पूणᭅ कैमरा िनयंᮢण पैन /झुकाव।  

(ख) जून इन /आउट ᭣लैक/᭪हाइट हाट। 
(सी) आर.पी.वी. मोड।  
(डी) उᱰचाई िनयंᮢण। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

4.11 ᮧी-᭢लाईट चेक यू.ए.वी. ᮧणाली कᳱ ᭭व-परीᭃण कᳱ जाँच 
करती ह ै।  

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 
5. संचार ᳲलंक    

5.1 संचार ᳲलंक उपकरण ᭃमता  (1) जी.सी.एस. से य.ूए.वी. तक संचार 
आदशे को िनयंिᮢत करती है। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 



(2) यू.ए.वी. के पैरामीटर और जी.सी.एस. 
के पेलोड को संचाᳯरत करती ह।ै 
(3)यू.ए.वी. से जी.सी.एस. तक ᳰदन-रात 
वीिडयᲂ को संचाᳯरत करती है। 5.2 ᳲलंक का ᮧकार  ऑि᭡टक फाइबर केवल के साथ िडजीटल 
अपᳲलंक एवं डाउनᳲलंक। 

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 

5.3 ᮨᳱᲤᱹसी बᱹड  िस᭭टम को एस  एवं सी ᮨᳱᲤᱹसी बᱹड अपᳲलंक एवं डाउनᳲलंक पर ऑपरेट ᳰकया जाना चािहए जो ᳰक अिधमानतः 2.4 गेगा 
हटᭅज् और 58 गेगा-ह᭗जᭅ पर िमलते ह ᱹ। 

फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 

   
6 सामा᭠य िस᭭टम कᳱ आव᭫यकता   

6.1 वजन पूणᭅ टेथडᭅ यू.ए.वी. वडᭅ िजसमᱶ ᳰक बैटरी 
पैक और एक पेलोड शािमल ह ैका वनज 70 
ᳰकलो या उससे कम होना चािहए। 

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

6.2 एसे᭥बली/िडसे᭥बली समय 15 िमनट से कम होना चािहए ।  
6.3 ᮧयोग  एवं भंडारण के दौरान पयाᭅवरण कᳱ ि᭭थित  यू.ए.वी. और उससे संबंिधत ᮧणािलयᲂ को 

ऑपरेशन और भंडारण के दौरान िन᳜ पयाᭅवरणीय ि᭭थित पर काम करना चािहए । 

फमᭅ ᳰकसी भी सरकारी लैब या 
एन.ए.बी.एल. या आई.एल.ए.सी. 
मा᭠यता ᮧा᳙ ᮧयोगशाला ᳇ारा िनगᭅत ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत करेगा।   (1) नम गमᱮ: 40 िडᮕी सेि᭨सयस 

आर.एच. पर 95 ᮧितशत से कम नहᱭ होना 
चािहए ।   (2)ऑपरेᳳटंग तापमान और भंडारण 
तापमान: -10 िडᮕी सेि᭨सयस से $55 
िडᮕी सेि᭨सयस होना चािहए।   (3)धूल , बूंदा-बांदी और नम ि᭭थितयᲂ का 
सामना करने कᳱ ᭃमता होना चािहए। 6.4 पोटᱷिबिलटी एवं ऑपरेशन  टेथडᭅ यू.ए.वी. इलेि᭍ᮝकल एवं बैटरी 
चािलत पोटᱷबल होना चािहए , जो ᳰक 
वजन मᱶ कम हो, ठोस और सुगᳯठत हो , 
ᳰदन और रात मᱶ िनगरानी मᱶ सᭃम हो , 
तीन आदिमयᲂ ᳇ारा कहᱭ लाने ले जाने मᱶ और संचािलत करने यो᭏य हो।  

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

6.5 ए.वी. का बैटरी  ए.वी. बैटरी  िलिथयम आधाᳯरत बटैरी पैक 
होना चािहए जो ᳰक ᮕाउंड ᮝांसिमशन कᳱ असफलतमा कᳱ ि᭭थित मᱶ कायᭅ कर सके और आधार ᮧसारण शिᲦ कᳱ िवफलता होने पर कुशलता पूवᭅक आकाशी वाहन का बैक अप दनेे मᱶ सᭃम होना चािहए ।  

बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

6.6 ए.वी. बैटरी का बैटरी ए.वी.बैटरी का बैटरी चाजᭅर उपयुᲦ बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा । 



चाजᭅर  यूिनवसᭅल बैटरी चाजᭅर होना चािहए।  7 टैथᳳरंग पावर बेस ᭭टेशन  7.1 बेस ᭭टेशन का वजन  40 ᳰकलो ᮕाम या उससे कम होना चािहए 
। बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 

और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा।  

7.2 इनपुट वो᭨टेज 220 वोᯱट ± 10 ᮧितशत। बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा। 

7.3 वायर कᳱ चरखी ᮧणाली  ऑटोमेᳯटक केबल वाइंᳲडंग एव ंअनवाइंᳲडंग होना चािहए। 7.4 िड᭭पले आउटपुट/इनपुट जैसे पैरामीटर ᮧदᳶशᭅत 
ᳰकए जाने चािहए।  7.5 वᱶᳯटलेशन ᮧणाली  ओवरहीᳳटंग से बचने के िलए वᱶᳯटलेशन कूᳲलंग िस᭭टम होना चािहए।  7.6 बाडी मेटेᳯरयल  िबजली के झटके से बचने के िलए इ᭠सुलेट सामᮕी का होना चािहए।  7.7 सुरᭃा ि᭭वच  दघुᭅटना के मामले मᱶ िस᭭टम को बंद करने के िलए सुरᭃा ि᭭वच होना चािहए।  8 टीथर केबल   

8.1 लंबाई 100 मीटर और ᭔यादा। बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा। 8.2 त᭠यता ताकत 50 ᳰकलो ᮕाम और अिधक।  फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ ᮧ᭭तुत 
करेगा। 8.3 इ᭠सुलेᳳटंग कवᳳरंग इलेि᭍ᮝकल शाक/िव᳒ुत के झटके से बचने के 

िलए इ᭠सुलेᳳटंग सामᮕी का कवᳳरंग होना चािहए ।  
बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा। 9 िडजीटल वी.एच.एफ. ᳯरपीटर  

9.1 ᮧोटोकाल डी.एम.आर बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा 
और फमᭅ ओ.ई.एम. ᮧमाण पᮢ 
ᮧ᭭तुत करेगा। 9.2 आर.एफ.पावर आउटपुट 25 वाट और ᭔यादा 

9.3 ᮨᳱᲤᱶ सी बᱹड 136-174 मेगा हटᭅज 
9.4 टाईप आई.पी.आधाᳯरत िडिजटल वी.एच.एफ. 

पुनरावतᭅक ,ईथनेट/इंटरनेट का उपरायोग 
करने एवं डटेा/आवाज ᮧसाᳯरत करने मᱶ 
सᭃम होना चािहए। 9.5 एंटीना एंटीना डु᭡ल᭍ेसर के साथ होना चािहए ।  9.6 ईथरनेट पोटᭅ टीथर तार मᱶ ओ.एफ.सी. का उपयोग करते 
ᱟए वी.आई.पी.टेलीफोनᲂ के िलए 
आई.पी.पोटᭅ।   

10. टैथडᭅ यू.ए.वी. का तकनीकᳱ 
लाईफ 

टैथडᭅ यू.ए.वी. का कुल तकनीकᳱ लाईफ 5 
साल या 6000 घंटे कᳱ कायᭅ अविध या 
इसमᱶ से जो भी पहले हो होना चािहए।  

फमᭅ अंडरटे᳴कंग जमा करेगी। 

11. कायᭅ ᭭थल पर ᳞ापक वारंटी  यू.ए.वी. ᮧणाली और हवाई वाहन और 
िलपो बैटरी के िलए कायᭅ अविध 1000 घंटे 

फमᭅ अंडरटे᳴कंग जमा करेगी। 



या 02 साल ।  
12. सामान/एसेसरीज क) हाडᭅ ᮝांसपोटᱷशन ब᭍सा जो ᳰक चᲥे के 

साथ हो 1 सेट। 
बोडᭅ ᳞ावहाᳯरक ᱨप से जाँच करेगा। 

  (ख) फᳱ᭨ड ᳯरपेयर कᳱट 1 नं0। 
  (ग) लीिथयम बे᭭ड बैटरी पᱹक - 01 नं0 । 
  (घ) यूजर , टेᲣᳱकल एव ं मᱶटीनᱶस मैनुअल - 

1 सेट। 
  (ई) ᭭पेयर लᱶᳲडंग िगयर सेट - 1 नं0 । 

 
ह᭭ताᭃर िनरीᭃक/टेली 
सुखपाल ᳲसंह, 
भा.ित.सी.पु. 

ह᭭ताᭃर 
िनरी0/आर.एम.  
अपूवᭅ अव᭭थ 
,बी.एस.एफ 

ह᭭ताᭃर  दाउद टो᭡पनो , सह0 कमां0 , 
एस.एस.बी 

ह᭭ताᭃर  
शिशकांत ᳲसंह, ए.डी. , 
डी.सी.पी.ड᭣लू 

ह᭭ताᭃर ड0 रवीष कुमार 
, पी.एस.ओ(ड᭣ल)ू, 
बी.पी.आर एव ंडी 

ह᭭ताᭃर  मेजर राजन कुमार , 
रा.सु.गादᭅ 
 

ह᭭ताᭃर  
,आᳰद᭜य भार᳇ाज , उप कमा᭛डᱶट 
, के.औ.सु.बल 

पी.आर.झा, उप कमा᭛डᱶट (संचार) 
, 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  ल᭢ेटीनᱶट कनᭅल हरीश च᭠दर आसाम राईफल 
ह᭭ताᭃर  हरᳲजंदर ᳲसंह , उप महािनरीᭃक (उपकरण), के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  वीरे᭠ᮤ अᮕवाल , उप 
महािनरीᭃक (संचार), 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर  रिवदीप ᳲसंह शाही , महािनरीᭃक (संचार एवं सूचना ᮧा᳒ोिगकᳱ ), 
के.ᳯर.पु.बल 

ह᭭ताᭃर 
संजय अरोडा , भा.पु.से. , उप महािनदशेक (म᭎ुयालय)     के.ᳯर.पु.बल 

अनुमोᳰदत// ह᭭ताᭃर// 
डा0 ए0पी0 माह᳡ेरी , भा.पु.से. 

महािनदशेक , के.ᳯर.पु.बल 
 


