
नेनो य.ूए.वी./य.ूए.एस. के िलए गणुा᭜मक िवशेषताएं   
1 नेनो य.ूए.वी./य.ूए.एस. िस᭭टम मᱶ िन᳜िलिख त मदᱶ शािमल होनी चािहए- 
1.1 य.ूए.वी. बडᭅ बैटरी पैक के साथ।  
1.2 डाटा ᳲलक इ᭍यूपमᱶट के साथ ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन। 
1.3 डलेाईट और नाइट कैमरा पेलोड 
1.4 यूिनवसᭅल बटैरी िस᭭टम, पॉवर स᭡लाई िस᭭टम के साथ।  
2 नेनो य.ूए.वी. कᳱ िवशेषताएं-  
2.1 भूिमका अपने सैिनक पर िनगरानी कᳱ ᭃमता, िनकट स ेिनगरानी  और ᳰदन व रात मᱶ ल᭯य खोज के िलए बᱟत छोटे आकार का एयर ᭡लेटफॉमᭅ। 2.2 लॉ᭠च एवं ᳯरकवरी मोड i. व᳷टकल टेक-ऑफ एवं लिᱹडग (वी.टी.ओ.एल.) या 

हडᱹ लॉ᭠च और बैली लिᱹडग, जो 10 मीटरX10 मीटर 
या इसस ेकम ᭃेᮢ फल मᱶ हो। 

ii. य.ूए.वी. कᳱ ᳯरकवरी के दौरान पेलोड को ᭃित नहᱭ 
पᱟचंनी चािहए।  2.3 ऑरल िसᲨेचर  (Aural 

Signature) 
< 40 dB : मैदानी ᭭तर से 50 ᳰफट ऊपर 

2.4 पेलोड लेजाने कᳱ ᭃमता ᳰदन के िलए इल᭍ेᮝो ऑि᭡ट क (ईओ) तथा रात के िलए थमᭅल 
इमेज़र (टी.आई.) एक साथ ले जाने कᳱ ᭃमता हो। या इसमᱶ 
इ᭠टेᮕेटेड ड े एडं नाइट पेलोड कᳱ ᳞व᭭था हो। (ᮧयोगकताᭅ कᳱ 
अव᭫यकतानुसार) 

2.5 ᭢लाइट मोड क) फुली ऑटोनॉ᭥स व᳷टकल टेक-ऑफ या हडᱹ-लॉ᭠च। 
ख) फुली ऑटोना᭥स व᳷टकल लᱹिडग या बलैी लᱹᳲडग   । 
ग) िनधाᭅᳯरत व-े᭡वाइंट के आसपास मंडराने कᳱ ᭃमता  ।  
घ) आँटोनाँàस वे-Üवाइंट नेवीगेशन (उड़ान के दौरान Ĥी ͫडफाइÛड 
के साथ-साथ डायनाͧमकलȣ एडजèटेबल वे- Üवाइंट ) 



ड़) वीिडयो आधाᳯरत यूज़र नेिवगेशन के िलए ᳯरमोट पॉयलाटेड 
मोड । 
च) ᭭थाई और चलायमान ल᭯यᲂ के िलए दृ᭫ य आधाᳯरत 
ऑटोनॉ᭥स टारगेट ᮝे᳴कग।  
छ) ᳯरकवरी होने तक, ᮕाउ᭛ड कंᮝोल िस᭭टम के मा᭟यम स ेसही 
समय पर िनयंिᮢत ᳰकए जाने मᱶ सᭃम।  
ज) पूरी तरह ᭭विनयंिᮢत और ि᭭थ र।  

2.6 ए᭠Ჽूरे᭠स मा᭟य समुᮤ  तल पर सभी पेलोड के साथ 20 िमनट या उससे 
अिध क समय तक। 2.7 ऑपरेᳳटग अ᭨टीᲷूड मैदानी ᭭तर (ए.जी.एल.) से 100 मीटर ऊपर या उसस े
अिध क। 2.8 लॉ᭠च अ᭨टीᲷूड मा᭟य समुᮤ तल (ए.एम.एस.एल.) स े 2000 मीटर ऊपर या 
उससे अिध क। 2.9 ऑपरेशन कᳱ रᱶज ल᭯य कᳱ ᳰदशा मᱶ 1 ᳰक.मी. ᭠युनतम।  

2.10 ᮓूज़ ᭭पीड 19 ᳰक.मी./ᮧित घंटा या उससे अिध क 
2.11 कायᭅ के समय हवा कᳱ ि᭭थ ित 1) टेक ऑफ : 10 नो᭗स(Knots) या अिध क। 

2) लᱹᳲडग :    10 नो᭗स(Knots) या अिध क। 
3) उड़ान(gust): 15 नो᭗स(Knots) या अिध क। 

2.12 फैलसेफ फᳱचसᭅ  (Failsafe 
Features) 

क) स᭥पकᭅ  टूटने कᳱ दशा मᱶ अपने आप घर वापसी।  ख) बैटरी मंद होने पर अपन ेआप घर वापसी/लᱹᳲडग। 
ग) जी.पी.एस. िवफलता कᳱ संभावनाᲐ के देखते ᱟए इस 

पर कई सारे जी.पी.एस. लग ेहोने चािहए।  
2.13 ᮧणोदन प᳍ित (Propulsion 

System) 
चाजᱷबल बैटᳯरयᲂ के साथ इसे इलेि᭍ट र ्कल ᳰक᭭म का होना चािहए। 

3. पेलोल कᳱ िविश ᳥ ताए ं
3.1 वांिछत पेलोड क) इले᭍ᮝो ऑि᭡टक(ईओ) ᳰदन मᱶ ᮧयोग के िलए(रंगीन) 

ख) थमᭅल इमेज़र(टी.आई.) या आई.आर. रात मᱶ ᮧयोग के 
िलए।  



ग) इंटेᮕेटेड ड ेएडं नाइट पेलोड (ᮧयोगकताᭅ कᳱ आव᭫यकता के अनुसार) 
3.2 पेलोड और वीिडयो ᭭टेबलाईजेशन क)वीिडयो आउटपुट हर ᮧकार के जूम के ᭭तर पर िडिजटल ᱨप 

से ि᭭थ र होना चािहए।  
ख)य.ूए.वी. के कंपन स ेवीिडयो कᳱ गुणवᱫा खराब नहᱭ होनी 
चािहए।  3.3 इले᭍ᮝो ऑि᭡टक (ईओ) डलेाइट 

पेलोड 
क) 90° पान(pan)/ᳯट᭨ट(tilt) सुिवधा के साथ रंगीन कैमरा। 
ख) ᳯरसो᭨यूशन : 1280X720 िप᭍सेल या उससे बेहतर 
ग) ऑ᭡टीकल जूम : 4X जूम, िडिजटल जूम : 4X 
घ) 100 मीटर या अिध क झुकाव के साथ मानव आकृित के 
समान ल᭯य को पहचनाने मᱶ सᭃम।   3.4 थमᭅल इमेज़र (टी.आई.) नाइट 

या आई.आर. 
पेलोड (ᮧयोगकताᭅ 
कᳱ आव᭫यकता के 
अनुसार) 

क) 90° पान(pan)/ᳯट᭨ट(tilt) सुिवधा के साथ थमᭅल 
कैमरा। ख) ᳯरसो᭨यूशन : 320X240 िप᭍सेल या उससे बहेतर 

ग) टी.आई. अपलोड के िलए सफेद/काल ेहॉट मो᭙स 
घ) िडिजटल जूम : 4X या अिध क 
ङ) 70 मीटर या अिध क झकुाव के साथ मानव आकृित के 

समान ल᭯य को पहचनाने मᱶ सᭃम।   3.5 नाइट ᳯरकवरी 
बीकॉन (Night 
Recovery 
Beacon) 

नाइट पेलोड के साथ कायᭅ करत ेᱟए सहायता हतुे ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन स ेिनयंिᮢ त कᳱ जा सकने वाली  लाइट। 

4 ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन कᳱ िविश ᳥ ताए-ं 
4.1 िवक᭨प-1 : ᮕाउ᭛ड कंᮝोल िस᭭टम मᱶ एक एम.आई.एल.-एस.टी.डी.-810जी या 

उससे बेहतर और आईपी51 या उससे बेहतर मानक वाला सेमी-र᭏गड (Semi-
rugged) लेपटाप होना चािहए।  
िवक᭨प-2 : ᮕाउ᭛ड कंᮝोल िस᭭टम मᱶ एक  एम.आई.एल.-एस.टी.डी.-810जी या 
उससे बेहतर और आईपी65 या उससे बेहतर मानक वाला सेमी-र᭏गड (Semi-



rugged) लेपटाप होना चािहए।   
(ᮧयोग कताᭅ कᳱ आव᭫यᲦानुसार)   4.2 क᭥᭡यᳳूटग हाडᭅवेयर - 
सीपीय ू इ᭠टेल कोर आई5 वी. ᮧो-ᮧोसेसर, 2.3 गीगाहटᭅज या 

समकᭃ/बेहतर 
᭭टोरेज ᭠युनतम 500 जीबी 
मेमोरी 2जीबी या अिध क 
िड᭭᭡ल े ᭠युनतम 10 इंच – 1024x768 XGA, सूयᭅ कᳱ रोशनी मᱶ पठनीय 

᭭ᮓᳱन, जो एटंी-᭏लेयर हो।  
कᳱ-बोडᭅ और 
इनपुट  

टच ᭭ᮓᳱन 
4.3 बैटरी ऑपरेशन स᭥पूणᭅ उपयोग के समय कम-स-ेकम 2 घंटे। 
4.4 जी.सी.एस. के 

िलए बैटरी कᳱ चाᳺजग का समय 
3.5 घटें से कम होना चािहए। 

4.5 डाटा पोटᱷिबिलटी बाहरी दसूरे ᭭टोरेज िडवाइज पर डाटा ᮝांसफर करने के िलए पोटᭅस।  4.6 इंटरफेस वीजीए/एचडीएमआई, यूएसबी, 10/100/1000 ईथरनेट। 
4.7 ᭃमता  क) य.ूए.वी. को िनयंᮢण के िनदᱷश पᱟचंाने मᱶ सᭃम।  

ख) य.ूए.वी. कᳱ उड़ान और ᮧणोदन(Propulsion) के 
सूचना ᮧा᳙ करने मᱶ सᭃम। ग) य.ूए.वी. स ेउजाले और अंधरेे मᱶ ᮧा᳙ होने वाल ेᳯरयल-
टाईम वीिडयो का ᮧा᳙ करने, ᳰदखाने और ᳯरकॉडᭅ करन ेमᱶ सᭃम।  घ) उड़ान के समय यू.ए.वी. पर िनयंᮢण कᳱ ᭃमता।  

4.8 जी.सी.एस. 
ए᭡लीकेशन सा᭢टवयेर 

क) य.ूए.वी. कᳱ लोकेशन के िहसाब स ेभौगोिलक न᭍शा। 
य.ूए.वी. का ᮧᭃेप पथ, कैमरे कᳱ दिृ᳥  का बᱟभजुᭃेᮢ , 
व-े᭡वाइंट और उड़ान कᳱ योजना।  

ख) य.ूए.वी. से सही समय पर वीिडयो ᮧा᳙ करना और 



मह᭜वपूणᭅ मानद᭛डᲂ को ᭭ᮓᳱन पर ᳰदखाना जैस-े 
i. ल᭯य कᳱ ि᭭थ ित  (Coordinate of target). 

ii. ल᭯य कᳱ ज़मीनी ऊंचाई(Ground altitude of target). 
iii. य.ूए.वी. कᳱ ि᭭थ ित। 
iv. य.ूए.वी. कᳱ जमीन से ऊंचाई।  
v. य.ूए.वी. कᳱ जी.सी.एस. से दरूी।  

vi. य.ूए.वी. का जी.सी.एस. कᳱ ᳴दगश दरूी(Azimuth) 
vii. य.ूए.वी. कᳱ ज़मीनी गित। 
viii. य.ूए.वी. कᳱ ᳰदशा/ उᱫर ᳰदशा के स ही संकेत के साथ। 

ix. िमशन का समय।     C) उड़ान के दौरान परेू समय भौगोिलक मपै और वा᭭तिवक समय के वीिडयो ᳰदखाने चािहए । 
D) भौगोिलक मैप और वा᭭तिवक समय वीिडयो ᳞ू िव᭠डो ᳯरजीवल और/अथवा ᭭वीचेबल होना चाहीए िजससे उपयोगकताᭅ एक ि᭍लक अथवा बटन दबाने पर बडी मैप/छोटी वीिडओ और छोटी  मैप/बडी वीिडयो को बीच मᱶ दखे सके । 
e)आटᱮᳰफसीयल हाँरीजन इ᭠डीकेᳳटग यू.ए.वी. ए᭨टीᲷूड  4.9 मैप फॉमᱷट क) कम-स-ेकम ᳰकसी भी एक सामा᭠यतया ᮧयᲦु न᭍शा 

ᮧपᮢ/फामᱷट (जीआईएफ, टीआईएफएफ, डीटीईडी 
और एसआरटीएम इ᭜याᳰद) मᱶ ᳰदए गए िजयो-
ᳯरफरे᭠सड रॉ᭭टर न᭍शᲂ से जुड़ने कᳱ ᭃमता होनी चािहए। ख) इसे गूगल मैप के साथ कायᭅ करने मᱶ सᭃम होना 
चािहए। इस ए᭡लीकेशन मᱶ जी.पी.एस. को-
ऑᳶडनेटस से बताई गई लोकेशन के आधार पर ᭭वत: 
गूगल मैप डाउनलोड करके कायᭅ करेन कᳱ ᭃमता होनी चािहए।  4.10 पेलोड िनयंᮢण क) पेलोड चुनने तथा पेलोड को ऑन/ऑफ करने के िलए 

ि᭭व च कᳱ ᳞व᭭था।  ख) पान/ᳯट᭨ट/जूम (Pan/Tilt/Zoom) िनयंᮢ ण के िवक᭨प 



ग) ᳯरकॉडᭅ आरंभ/बंद करने का िवक᭨प 
घ) नाइट ᳯरकवरी बीकॉन को ऑन/ऑफ करने के िलए 

ि᭭व  च कᳱ ᳞व᭭था। 4.11 जॉयि᭭ट क िनयंᮢण क) कैमरे पर पूरा िनयंᮢण ख) पान/ᳯट᭨ट(Pan/Tilt) िनयंᮢ ण 
ग) जूम इन/आउट िनयंᮢण 
घ) थमᭅल इमेज़र हो तो ᭣लकै/᭪हाइट हॉट का िवक᭨प 
ङ) आर.पी.वी. मोड 
च) ऊंचाई िनयंᮢण (Altitude Control) 

4.12 वीिडयो क) वीिडयो ᳰकसी भी सामा᭠य वीिडयो पोटᱷबल फॉमᱷट 
मᱶ ᮧा᳙ होना चािहए जैसे-
एवीआई/एमपीईजी/एमपी4 आᳰद। 

ख) पूरी उड़ान का वीिडयो ᳯरकॉडᭅ ᳰकया जाना चािहए। ग) उड़ान के दौरान ᳰकसी समय ि᭭थ र िचᮢ खᱭचने मᱶ सᭃम होना चािहए। घ) उड़ान के बाद ᳯरकॉडᭅ ᳰकए गए वीिडयो से िचᮢ लेने कᳱ सुिवधा हतुे सॉ᭢टवयेर उपल᭣ध कराया जाना चािहए।  4.13 उड़ान से पूवᭅ परीᭃण य.ूए.वी. िस᭭टम का ᭭वत: परीᭃण, आउटपुट : उड़ान भरᱶ/न 
भरᱶ।  5. क᭥यूिनकेशन ᳲलक 

5.1 क᭥यूिनकेशन ᳲलक उपकरण कᳱ ᭃमताए ं
i. जी.सी.एस. से य.ूए.वी. को िनयंᮢण िनदᱷश भेजना 

ii. य.ूए.वी. और पलेोड कᳱ ि᭭थ ितयᲂ कᳱ सूचनाए ं
जी.सी.एस. को दनेा।  

iii. ᳰदन और रात के वीिडयो यू.ए.वी. से जी.सी.एस. को 
भेजना।  5.2 ᳲलक का ᮧकार ए.ई.एस. इंᳰᮓ᭡शन के साथ सुरिᭃ त िडिजटल अपᳲलक और 

डाउनᳲलक।  5.3 ᳰᮨᲤे᭠सी बᱹड अपᳲलक और डाउनᳲलक के िलए इस ेएस-बᱹड और/अथवा सी-



बᱹड ᳰᮨᲤे᭠सी पर चलना चािहए, अ᭒छा हो ᳰक यह बᱹड लाईसᱶस 
मुᲦ अथाᭅत 2.4 गीगाहटᭅज से 5.8 गीगाहटᭅज के हᲂ। 

6 िस᭭टम कᳱ सामा᭠य आव᭫यकताए-ं 
6.1  वजन पेलोड के साथ िस᭭टम का हवा मᱶ अिध कतम वजन <  250 

ᮕाम होना चािहए।  6.2 जोड़ने/ अलग 
करने मᱶ लगने वाला समय 

<  5 िमनट 

6.3 नेनो य.ूए.वी. का 
जीवनकाल 

तकनीᳰक आधार पर नेनो यू.ए.वी. का स᭥पूण जीवनकाल 750 
उड़ान (250 घंटᲂ कᳱ उड़ान) से कम नहᱭ होना चािहए।   

6.4 य.ूए.वी. को 
चलाने और रखरखाव के िलए पयाᭅवरण संबंधी ि᭭थ ितयां 

य.ूए.वी. और उसस ेजुड़ ेसभी िस᭭ट᭥स को चलाने और सहजेने 
के िन᳜िल िख त पयाᭅवरण संबधंी पᳯरि᭭थ ित यᲂ के अनुकूल 
ᮧमािण त ᳰकया जाना चािहए- 

i. ड᭥ेप हीट(Damp Heat) : 40°सᱶटीᮕेड, 95% से अिध क 
आर.एच. पर। 

ii. चलाने और रखने का तापमान : -10°सᱶटीᮕेड स े
+55°सᱶटीᮕेड 

iii. धूल, ह᭨कᳱ बाᳯरश, आᮤᭅ ि᭭थ ितयᲂ मᱶ कायᭅ करने कᳱ ᭃमता।  
6.5 पोटᱷिबिलटी और ऑपरेशन ᳰदन और रात कᳱ िनगरानी मᱶ सᭃम, नेनो एन.ए.वी. को 

बैटरीचिलत, पोटᱷबल, ह᭨का और कॉ᭥प᭍ेट होना चािहए, िजस ेदो ᳞िᲦ आसानी से लेजा सकᱶ ।   
6.6 ए.वी. कᳱ बटैरी उᱫम ᳰक᭭म के बटैरी पैक मᱶ कम-स-ेकम 20 िमनट के बकैअप 

कᳱ ᭃमता होनी चािहए।   
6.7 ए.वी.बैटरी का 

जीवनकाल 
᭠युनतम 250 चाᳺजग सायक᭨स।  



 
ह᭭ताᭃᳯरत 

िनरी. बी.सी.राव चौधरी 
सी.सु.बल 

 

ह᭭ताᭃᳯरत मेजर अजीत कुमार रासुगा 
ह᭭ताᭃᳯरत 

हमे च᭠ᮤ किपल, उ.क. 
भाितसीपु 

ह᭭ताᭃᳯरत 
ज.ेके.शमाᭅ, उ.क. 

स.सी.बल 
 ह᭭ताᭃᳯरत 

आर.के.मील, उ.क. 
के.औ.सु.बल 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
पी.आर.झा, उ.क.(सं) 

केᳯरपुबल  

 ह᭭ताᭃᳯरत संजय शमाᭅ, 
पीएसओ(हिथ यार) 

पु.अ.िव.᭣यूरो 

 ह᭭ताᭃᳯरत कनᭅल सुधांश ुशमाᭅ असम राईफ᭨स 

  ह᭭ताᭃᳯरत 
हरिज᭠दर ᳲसह, उ.म.िन.(इ᭍यूप) 

  ह᭭ताᭃᳯरत 
डी.एस.रावत, उ.म.िन.(संचार) 

6.8 ए.वी.बैटरी का 
चाजᭅर 

उपयुᲦ ᳰक᭭म का यूिनवसᭅल बटैरी चाजᭅर जो बटैᳯरयᲂ को 2 घटें 
मᱶ चाजᭅ कर सके।  

6.9 सहायक सामᮕी (Accessories) 
 

क) वाटरᮧूफ बकैपैक आईपी66 : 1 सटे 
ख) फᳱ᭨ड ᳯरपेयर ᳰकट : 1 नग 
ग) बैटरी पै᭍स : 3 नग 
घ) ᭭पेयर ᮧोपेलर सेट : 2 नग 
ङ) एसोिसयेटेड केब᭨स एवं माउंᳳट᭏स: 1 सेट 
च) मजबूत ᮝांसपोटᱷशन बॉ᭍स : 1 सटे 
छ) ᮧयोगकताᭅ के िलए तकनीᳰक सहायता एवं अनुरᭃण कᳱ 

मैनुअल : 1 सटे 
ज) लॉग बुक : 1 सेट 

 
7 िविवध 
7.1 ᮧिश ᭃण : 4 पायलटᲂ को  5 कायᭅᳰदवस का ᮧिश ᭃण ᳰदया जाएगा।  
7.2 नेनो य.ूए.वी. को नागर िवमानन महािनदशेालय के ᳰदनांक 27.08.2018 के पᮢाकं: 

05-13/2014-एईडी भाग-चार मᱶ ᳰदए गए सभी संगत मानद᭛डᲂ को पूणᭅ करना 
होगा।  



केᳯरपुबल केᳯरपुबल  ह᭭ताᭃᳯरत अजय कुमार यादव, भापुसे 
पुिलस महािनरीᭃक(संचार व सू.ᮧ.) 

केᳯरपुबल 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
मो.जावेद अ᭲तर, भापुसे 
अपर महािनदेशक(संचार) केᳯरपुबल अनुमोᳰदत 

ह᭭ताᭃᳯरत 
राजीव राय भटनागर, भापसु ेमहािनदशेक, केᳯरपबुल   



नेनो य.ूए.वी./य.ूए.एस. के परीᭃण हते ुᳰदशा-िनदᱷश 
 

ᮓस ं मानद᭛ड िविश ᳥ ताए ं परीᭃण के ᳰदशा-िनदᱷश 
1 नेनो य.ूए.वी./य.ूए.एस. िस᭭टम मᱶ िन᳜िलिख त मदᱶ शािमल होनी चािहए- 
1.1 य.ूए.वी. बडᭅ बैटरी पैक के साथ।  अिध काᳯरयᲂ कᳱ सिमित इनकᳱ ᮧायोिगक जांच करेगी और यह सुिनि᳟ त करेगी ᳰक य ेसभी मदᱶ जारी िनिवदा कᳱ शतᲄ के अनुᱨप ह।ᱹ  
1.2 डाटा ᳲलक इ᭍यूपमᱶट के साथ ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन। 
1.3 डलेाईट और नाइट कैमरा पेलोड 
1.4 यूिनवसᭅल बैटरी िस᭭टम, पॉवर स᭡लाई िस᭭टम के साथ।  2 नेनो य.ूए.वी. कᳱ िवशेषताएं-  
2.1 भूिमका अपने सैिनक पर िनगरानी कᳱ ᭃमता, िनकट से िनगरानी  और ᳰदन व रात मᱶ ल᭯य खोज के िलए बᱟत छोटे आकार का एयर ᭡लेटफॉमᭅ। 

सिमित ᳇ारा इस संदभᭅ मᱶ ᳰदन और रात के समय ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी और यह सुिनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक 
य.ूए.वी. मᱶ ये िविश ᳥ ताएं 
शािमल ह।ै 2.2 लॉ᭠च एवं ᳯरकवरी मोड i. व᳷टकल टेक-ऑफ एवं 

लᱹिडग (वी.टी.ओ.एल.) 
या हडᱹ लॉ᭠च और बलैी 
लᱹिडग, जो 10 
मीटरX10 मीटर या 
इसस ेकम ᭃेᮢ फल मᱶ हो। 

सिमित ᳇ारा ᳰदए गए ᭭थान मᱶ इसकᳱ ᮧायोिगक जाचं कᳱ जाएगी और यह सुिनि᳟ त 
ᳰकया जाएगा ᳰक यू.ए.वी. कᳱ 
ᳯरकवरी के दौरान पलेोड को कोई ᭃित नहᱭ पᱟचंती ह।ै  

ii. य.ूए.वी. कᳱ ᳯरकवरी के 
दौरान पेलोड को ᭃित नहᱭ पᱟचंनी चािहए।  2.3 ऑरल िसᲨेचर  (Aural 

< 40 dB : मैदानी ᭭तर से 50 
ᳰफट ऊपर 

फमᭅ के ᳇ारा सरकारी ᮧयोगशाला या डीआरडीओ या एनएबीएल या आईएलएसी स े



Signature) अिध कृत ᮧयोगशाला ᳇ारा 
जारी ᮧमाण-पᮢ ᮧ᭭ततु ᳰकया 
जाएगा।  2.4 पेलोड लेजाने कᳱ ᭃमता ᳰदन के िलए इल᭍ेᮝो ऑि᭡ट क (ईओ) तथा रात के िलए थमᭅल 

इमज़ेर (टी.आई.) एक साथ ल े
जान े कᳱ ᭃमता हो। या इसमᱶ इ᭠टेᮕटेेड ड ेएडं नाइट पलेोड कᳱ 
᳞व᭭था हो। (ᮧयोगकताᭅ कᳱ 
अव᭫यकतानसुार) 

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी।  

2.5 ᭢लाइट मोड क) फुली ऑटोनॉ᭥स व᳷टकल 
टेक-ऑफ या हडᱹ-लॉ᭠च। 

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी।  
ख) फुली ऑटोना᭥स व᳷टकल 
लिᱹडग या बलैी लᳲᱹडग।  
ग) िनधाᭅᳯरत व-े᭡वाइंट के 
आसपास मडंरान ेकᳱ ᭃमता।  
घ) वीिडयो आधाᳯरत यज़ूर 
नेिवगशेन के िलए ᳯरमोट पॉयलाटेड मोड। 
ड.) ᭭थाई और चलायमान ल᭯यᲂ 
के िलए दृ᭫ य आधाᳯरत ऑटोनॉ᭥स टारगटे ᮝे᳴कग।  
च) ᳯरकवरी होन े तक, ᮕाउ᭛ड 
कंᮝोल िस᭭टम के मा᭟यम स ेसही समय पर िनयिंᮢत ᳰकए जान े मᱶ सᭃम।  

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी।  

छ) पूरी तरह ᭭विनयिंᮢत और 
ि᭭थ र।  2.6 ए᭠Ჽूरे᭠स मा᭟य समुᮤ  तल पर सभी पेलोड 
के साथ 20 िमनट या उसस े

सिमित मा᭟य समुᮤ  तल स े1000 मीटर कᳱ ऊंचाई के 



अिध क समय तक। लॉ᭠च अ᭨टीᲷडू पर अिध कतम पेलोड के साथ इस आशय कᳱ ᮧयोिगक जाचं करेगी।  2.7 ऑपरेᳳटग अ᭨टीᲷूड मदैानी ᭭तर (ए.जी.एल.) स े
100 मीटर ऊपर या उसस े
अिध क। 

सिमित ᳇ारा य.ूए.वी. को उड़ा 
कर इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं कᳱ जाएगी।  

2.8 लॉ᭠च अ᭨टीᲷूड मा᭟य समुᮤ  तल (ए.एम.एस.एल.) स े 2000 
मीटर ऊपर या उसस ेअिध क। 

फमᭅ के ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  

2.9 ऑपरेशन कᳱ रᱶज ल᭯य कᳱ ᳰदशा मᱶ 1 ᳰक.मी. 
᭠युनतम।  

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी।  
2.10 ᮓूज़ ᭭पीड 19 ᳰक.मी./ᮧित घटंा या उसस े

अिध क 
सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी और फमᭅ 
के ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-पᮢ 
ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  2.11 कायᭅ के समय हवा कᳱ ि᭭थ ित 1) टेक ऑफ : 10 

नो᭗स(Knots) या 
अिध क। 

2) लᳲᱹडग :    10 
नो᭗स(Knots) या 
अिध क। 

3) उड़ान(gust): 15 
नो᭗स(Knots) या 
अिध क। 

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी अथवा इस सबंधं मᱶ फमᭅ के ᳇ारा ᮧ᭭तुत 
ᮧमाण-पᮢ ᭭वीकार ᳰकया 
जाएगा।  

2.12 फैलसेफ फᳱचसᭅ  (Failsafe 
Features) 

क) स᭥पकᭅ  टूटन े कᳱ दशा मᱶ अपन ेआप घर वापसी।  ख) बटैरी मदं होन ेपर अपन े
आप घर वापसी/लᳲᱹडग। 

ग) जी.पी.एस. िवफलता कᳱ 
सभंावनाᲐ के दखेत े ᱟए 

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी। 



इस पर कई सारे 
जी.पी.एस. लगे होन े
चािहए।  

फमᭅ के ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  

2.13 ᮧणोदन प᳍ित (Propulsion 
System) 

चाजᱷबल बटैᳯरयᲂ के साथ इस ेइलेि᭍ट र क्ल ᳰक᭭म का होना चािहए। 
सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी अथवा इस सबंधं मᱶ फमᭅ के ᳇ारा ᮧ᭭तुत 
ᮧमाण-पᮢ ᭭वीकार ᳰकया 
जाएगा।    

3. पेलोड कᳱ िविश ᳥ ताए ं
3.1 वांिछत पेलोड क) इल᭍ेᮝो ऑि᭡टक(ईओ) 

ᳰदन मᱶ ᮧयोग के 
िलए(रंगीन) 

ख) थमᭅल इमेज़र(टी.आई.) 
या आई.आर. रात मᱶ 
ᮧयोग के िलए।  ग) इंटेᮕटेेड ड े एडं नाइट पेलोड (ᮧयोगकताᭅ कᳱ आव᭫यकता के 

अनुसार) 

सिमित ᳇ारा य.ूए.वी. पर 
अपिेᭃ त पलेोड लगा कर इसकᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी और यह सिुनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक 
य.ूए.वी. ठीक स ेकाम कर रहा 
ह।ै  

3.2 पेलोड और वीिडयो ᭭टेबलाईजेशन 
क)वीिडयो आउटपटु हर ᮧकार के 
जूम के ᭭तर पर िडिजटल ᱨप स ेि᭭थ र होना चािहए।  

सिमित सभी मानद᭛डᲂ कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी। 
ख)य.ूए.वी. के कंपन स े वीिडयो 
कᳱ गणुवᱫा खराब नहᱭ होनी चािहए।  3.3 इले᭍ᮝो ऑि᭡टक क) 90° पान(pan)/ᳯट᭨ट(tilt) सिमित इस आशय कᳱ 



(ईओ) डलेाइट 
पेलोड 

सिुवधा के साथ रंगीन कैमरा। ᮧायोिगक जाचं करेगी और यह सिुनि᳟ त करेगी ᳰक डलेाइट पेलोड मानद᭛डᲂ के अनसुार कायᭅ कर रहा ह।ै फमᭅ के ᳇ारा 
ᳯरसो᭨यशून एव ं एफ.ओ.एफ. 
के सदंभᭅ मᱶ ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  

ख) ᳯरसो᭨यशून : 1280X720 
िप᭍सले या उसस ेबेहतर 
ग) ऑ᭡टीकल जमू : 4X जूम, 
िडिजटल जमू : 4X 
घ) 100 मीटर या अिध क 
झकुाव के साथ मानव आकृित के समान ल᭯य को पहचनान े मᱶ सᭃम।   3.4 थमᭅल इमेज़र (टी.आई.) 

नाइट या 
आई.आर. 
पेलोड (ᮧयोगकताᭅ कᳱ 
आव᭫यकता के 
अनुसार) 

क) 90°°° िडᮕी पान 
(pan)/ ᳯट᭨ट(tilt) 
सिुवधा के साथ थमᭅल कैमरा। ख) ᳯरसो᭨यशून : 
320X240 िप᭍सले या उसस ेबहेतर ग) टी.आई. अपलोड के 
िलए सफेद/काल े हॉट 
मो᭙स घ) िडिजटल जमू : 4X या 
अिध क ङ) 70 मीटर या अिध क 
झकुाव के साथ मानव आकृित के समान ल᭯य को पहचनाने मᱶ सᭃम।   

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी और यह सिुनि᳟ त करेगी ᳰक डलेाइट पेलोड मानद᭛डᲂ के अनसुार कायᭅ कर रहा ह।ै फमᭅ के ᳇ारा ᳯरसो᭨यशून के सदंभᭅ मᱶ 
ओ.ई.एम. ᮧमाण-पᮢ ᮧ᭭ततु 
ᳰकया जाएगा।  

3.5 नाइट ᳯरकवरी 
बीकॉन (Night 
Recovery 
Beacon) 

नाइट पलेोड के साथ कायᭅ करत ेᱟए सहायता हते ु ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन स े िनयंिᮢ त कᳱ जा सकन ेवाली  लाइट। 

सिमित ᳇ारा इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जाचं कᳱ जाएगी।  

4 ᮕाउ᭛ड कंᮝोल ᭭टेशन कᳱ िविश ᳥ ताए-ं 



4.1 िवक᭨प-1 : ᮕाउ᭛ड कंᮝोल िस᭭टम मᱶ एक 
एम.आई.एल.-एस.टी.डी.-810जी या उसस े बहेतर 
और आईपी51 या उसस ेबहेतर मानक वाला समेी-
र᭏गड (Semi-rugged) लेपटाप होना चािहए।  
िवक᭨प-2 : ᮕाउ᭛ड कंᮝोल िस᭭टम मᱶ एक  
एम.आई.एल.-एस.टी.डी.-810जी या उसस े बहेतर 
और आईपी65 या उसस ेबहेतर मानक वाला समेी-
र᭏गड (Semi-rugged) लेपटाप होना चािहए।   

फमᭅ के ᳇ारा सरकारी ᮧयोगशाला या एनएबीएल या आईएलएसी ᳇ारा अिध कृत 
ᮧयोगशाला स ेजारी ᮧमाण-पᮢ 
ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  

4.2 क᭥᭡यᳳूटग हाडᭅवयेर - 
सीपीय ू इ᭠टेल कोर आई5 वी. ᮧो-

ᮧोससेर, 2.3 गीगाहटᭅज या 
समकᭃ/बहेतर 

सिमित इस सदंभᭅ मᱶ एक-एक 
करके सभी मानद᭛डᲂ कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी और स᭡लायर ᳇ारा इस सबंधं मᱶ 
ओ.ई.एम. ᮧमाण-पᮢ भी 
ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा। यह सिुनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक उपकरण सभी मानद᭛डᲂ का पूणᭅ करता ह।ै  

᭭टोरेज ᭠युनतम 500 जीबी 
मेमोरी 2जीबी या अिध क 
िड᭭᭡ल े ᭠युनतम 10 इंच – 1024x768 

XGA, सयूᭅ कᳱ रोशनी मᱶ पठनीय 
᭭ᮓᳱन, जो एटंी-᭏लेयर हो।  

कᳱ-बोडᭅ और 
इनपुट  

टच ᭭ᮓᳱन 
4.3 बैटरी ऑपरेशन स᭥पूणᭅ उपयोग के समय कम-स-े

कम 2 घटें। 
सिमित सभी मानद᭛डᲂ कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी। 

4.4 जी.सी.एस. के 
िलए बटैरी कᳱ चाᳺजग का समय 

3.5 घटें स ेकम होना चािहए। सिमित सभी मानद᭛डᲂ कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी। 

4.5 डाटा पोटᱷिबिलटी बाहरी दसूरे ᭭टोरेज िडवाइज पर डाटा ᮝासंफर करन े के िलए पोटᭅस।  
सिमित सभी मानद᭛डᲂ कᳱ ᮧायोिगक जाचं करेगी। 

4.6 इंटरफेस वीजीए/एचडीएमआई, यूएसबी, सिमित सभी मानद᭛डᲂ कᳱ 



10/100/1000 ईथरनटे। ᮧायोिगक जाचं करेगी। 4.7 ᭃमता  क) य.ूए.वी. को िनयंᮢ ण के 
िनदᱷश पᱟचंान ेमᱶ सᭃम।  ख) य.ूए.वी. कᳱ उड़ान और 
ᮧणोदन(Propulsion) के 
सचूना ᮧा᳙ करन े मᱶ सᭃम। ग) य.ूए.वी. स े उजाल े और 
अधंेरे मᱶ ᮧा᳙ होन े वाल े
ᳯरयल-टाईम वीिडयो का 
ᮧा᳙ करन,े ᳰदखान े और ᳯरकॉडᭅ करन ेमᱶ सᭃम।  घ) उड़ान के समय य.ूए.वी. 
पर िनयंᮢ ण कᳱ ᭃमता।  

सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत मानद᭛डᲂ के अनसुार िस᭭टम कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧायोिगक परीᭃण ᳰकया जाएगा।  

4.8 जी.सी.एस. 
ए᭡लीकेशन सा᭢टवयेर 

क) य.ूए.वी. कᳱ लोकेशन 
के िहसाब स ेभौगोिलक 
न᭍शा। य.ूए.वी. का 
ᮧᭃपे पथ, कैमरे कᳱ 
दिृ᳥  का बᱟभजुᭃेᮢ , व-े
᭡वाइंट और उड़ान कᳱ योजना।  ख) य.ूए.वी. स े सही समय 
पर वीिडयो ᮧा᳙ करना और मह᭜वपूणᭅ मानद᭛डᲂ को ᭭ᮓᳱन पर 
ᳰदखाना जसै-े 

i. ल᭯य कᳱ ि᭭थ ित  (Coordinate of 
target). 

ii. ल᭯य कᳱ ज़मीनी 

सिमित ᳇ारा इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी और यह सिुनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक सभी ए᭡लीकेश᭠स सही ढंग स ेकायᭅ कर रही ह।ᱹ  



ऊंचाई(Ground altitude 
of target). 

iii. य.ूए.वी. कᳱ ि᭭थ ित। 
iv. य.ूए.वी. कᳱ जमीन स े

ऊंचाई।  
v. य.ूए.वी. कᳱ जी.सी.एस. 

स ेदरूी।  
vi. य.ूए.वी. का जी.सी.एस. 

कᳱ ᳴दगश दरूी(Azimuth) 
vii. य.ूए.वी. कᳱ ज़मीनी 

गित। 
viii. य.ूए.वी. कᳱ ᳰदशा/ उᱫर 

ᳰदशा के स ही सकेंत के साथ। 
ix. िमशन का समय।  4.9 मैप फॉमᱷट क) कम-स-ेकम ᳰकसी भी 

एक सामा᭠यतया ᮧयᲦु न᭍शा 
ᮧपᮢ/फामᱷट 
(जीआईएफ, 
टीआईएफएफ, डीटीईडी और 
एसआरटीएम इ᭜याᳰद) 
मᱶ ᳰदए गए िजयो-
ᳯरफरे᭠सड रॉ᭭टर न᭍शᲂ से जुड़ने कᳱ ᭃमता होनी चािहए। ख) इस ेगगूल मपै के साथ कायᭅ करन े मᱶ सᭃम होना चािहए। इस 

सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत  मानद᭛डᲂ के अनुसार िस᭭टम कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧयोिगक ᱨप से परीᭃण ᳰकया जाएगा। 



ए᭡लीकेशन मᱶ 
जी.पी.एस. को-
ऑᳶडनटेस स े बताई गई लोकेशन के आधार 
पर ᭭वत: गगूल मपै 
डाउनलोड करके कायᭅ करेन कᳱ ᭃमता होनी चािहए।  4.10 पेलोड िनयंᮢण क) पेलोड चुनने तथा पेलोड 

को ऑन/ऑफ करने के 
िलए ि᭭व च कᳱ ᳞व᭭था।  ख) पान/ᳯट᭨ट/जूम 
(Pan/Tilt/Zoom) 
िनयंᮢ ण के िवक᭨प ग) ᳯरकॉडᭅ आरंभ/बंद करने 
का िवक᭨प घ) नाइट ᳯरकवरी बीकॉन 
को ऑन/ऑफ करने के 
िलए ि᭭व  च कᳱ ᳞व᭭था। 

सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत  मानद᭛डᲂ के अनुसार िस᭭टम कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧयोिगक ᱨप से परीᭃण ᳰकया जाएगा। 

4.11 जॉयि᭭ट क िनयंᮢ ण क) कैमरे पर पूरा िनयंᮢण ख) पान/ᳯट᭨ट(Pan/Tilt) 
िनयंᮢ ण ग) जूम इन/आउट िनयंᮢण 

घ) थमᭅल इमेज़र हो तो 
᭣लैक/᭪हाइट हॉट का 
िवक᭨प ङ) आर.पी.वी. मोड 

च) ऊंचाई िनयंᮢण (Altitude Control) 

सिमित ᳇ारा इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी।  

4.12 वीिडयो क) वीिडयो ᳰकसी भी सामा᭠य वीिडयो पोटᱷबल सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत  मानद᭛डᲂ के अनुसार िस᭭टम 



फॉमᱷट मᱶ ᮧा᳙ होना 
चािहए जैसे-
एवीआई/एमपीईजी/एम
पी4 आᳰद। 
ख) पूरी उड़ान का वीिडयो ᳯरकॉडᭅ ᳰकया जाना चािहए। ग) उड़ान के दौरान ᳰकसी समय ि᭭थ र िचᮢ खᱭचने मᱶ सᭃम होना चािहए। घ) उड़ान के बाद ᳯरकॉडᭅ ᳰकए गए वीिडयो स ेिचᮢ लेन े कᳱ सुिवधा हतुे सॉ᭢टवयेर उपल᭣ध कराया जाना चािहए।  

कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧयोिगक ᱨप से परीᭃण ᳰकया जाएगा। 

4.13 उड़ान से पूवᭅ परीᭃण य.ूए.वी. िस᭭टम का ᭭वत: 
परीᭃण, आउटपुट : उड़ान भरᱶ/न 
भरᱶ।  

सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत  मानद᭛डᲂ के अनुसार िस᭭टम कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧयोिगक ᱨप से परीᭃण ᳰकया जाएगा। 5. क᭥यूिनकेशन ᳲलक 
5.1 क᭥यूिनकेशन ᳲलक उपकरण कᳱ ᭃमताए ं

i. जी.सी.एस. स े य.ूए.वी. 
को िनयंᮢण िनदᱷश भेजना 

ii. य.ूए.वी. और पेलोड कᳱ 
ि᭭थ ितयᲂ कᳱ सूचनाए ं
जी.सी.एस. को दनेा।  

iii. ᳰदन और रात के वीिडयो 
य.ूए.वी. से जी.सी.एस. 
को भेजना।  

सिमित ᳇ारा िनधाᭅᳯरत  मानद᭛डᲂ के अनुसार िस᭭टम कᳱ ᭃमताᲐ का ᮧयोिगक ᱨप से परीᭃण ᳰकया जाएगा। 

5.2 ᳲलक का ᮧकार ए.ई.एस. इंᳰᮓ᭡शन के साथ 
सुरिᭃ त िडिजटल अपᳲलक और 

फमᭅ ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭तुत ᳰकया जाएगा।  



डाउनᳲलक।  5.3 ᳰᮨᲤे᭠सी बᱹड अपᳲलक और डाउनᳲलक के िलए 
इसे एस-बᱹड और/अथवा सी-बᱹड 
ᳰᮨᲤे᭠सी पर चलना चािहए, अ᭒छा हो ᳰक यह बᱹड लाईसᱶस 
मुᲦ अथाᭅत 2.4 गीगाहटᭅज स े
5.8 गीगाहटᭅज के हᲂ। 

फमᭅ ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭तुत ᳰकया जाएगा।  

6 िस᭭टम कᳱ सामा᭠य आव᭫यकताए-ं 
6.1  वजन पेलोड के साथ िस᭭टम का हवा मᱶ 

अिध कतम वजन <  250 ᮕाम 
होना चािहए।  

सिमित ᳇ारा वजनमापी मशीन 
कᳱ सहायता स े यू.ए.वी. बडᭅ 
का वजन मापा जाएगा।  6.2 जोड़ने/ अलग 

करने मᱶ लगने वाला समय 
<  5 िमनट सिमित ᳇ारा इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी।  

6.3 नेनो य.ूए.वी. 
का जीवनकाल 

तकनीᳰक आधार पर नेनो 
य.ूए.वी. का स᭥पूण जीवनकाल 
750 उड़ान (250 घंटᲂ कᳱ 
उड़ान) से कम नहᱭ होना 
चािहए।   

फमᭅ के ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-
पᮢ ᮧ᭭तुत ᳰकया जाएगा।  

6.4 य.ूए.वी. को 
चलाने और रखरखाव के िलए पयाᭅवरण संबंधी ि᭭थ ितयां 

य.ूए.वी. और उसस े जुड़ े सभी 
िस᭭ट᭥स को चलाने और सहजेने के िन᳜िल िख त पयाᭅवरण संबधंी पᳯरि᭭थ ित यᲂ के अनुकूल ᮧमािण त 
ᳰकया जाना चािहए- 

i. ड᭥ेप हीट(Damp Heat) : 
40°सᱶटीᮕेड, 95% स े
अिध क आर.एच. पर। 

ii. चलाने और रखने का 
तापमान : -10°सᱶटीᮕेड 
से +55°सᱶटीᮕेड 

फमᭅ के ᳇ारा सरकारी ᮧयोगशाला या एनएबीएल या आईएलएसी ᳇ारा अिध कृत 
ᮧयोगशाला स ेजारी ᮧमाण-पᮢ 
ᮧ᭭ततु ᳰकया जाएगा।  



iii. धूल, ह᭨कᳱ बाᳯरश, आᮤᭅ ि᭭थ ितयᲂ मᱶ कायᭅ करने कᳱ ᭃमता।  
6.5 पोटᱷिबिलटी और ऑपरेशन ᳰदन और रात कᳱ िनगरानी मᱶ 

सᭃम, नेनो एन.ए.वी. को 
बैटरीचिलत, पोटᱷबल, ह᭨का और कॉ᭥पे᭍ट होना चािहए, िजसे दो ᳞िᲦ आसानी से लेजा सकᱶ ।   

सिमित ᳇ारा ᮧयोिगक जांच कᳱ जाएगी और यह सुिनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक िस᭭टम बैटरीचिलत ह ै तथा इसे दो ᳞िᲦयᲂ ᳇ारा ले जाया सकता ह।ै  
6.6 ए.वी. कᳱ बटैरी उᱫम ᳰक᭭म के बैटरी पैक मᱶ कम-

स-ेकम 20 िमनट के बकैअप कᳱ 
ᭃमता होनी चािहए।   

सिमित ᳇ारा इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी और फमᭅ ᳇ारा बैटरी कᳱ रसायिनक 
ि᭭थ ित कᳱ िवषय मᱶ ओ.ई.एम. 
ᮧमाण-पᮢ ᮧ᭭तुत ᳰकया 
जाएगा।  6.7 ए.वी.बैटरी का 

जीवनकाल 
᭠युनतम 250 चाᳺजग सायक᭨स।  फमᭅ के ᳇ारा ओ.ई.एम. ᮧमाण-

पᮢ ᮧ᭭तुत ᳰकया जाएगा।  6.8 ए.वी.बैटरी का 
चाजᭅर 

उपयुᲦ ᳰक᭭म का यूिनवसᭅल 
बैटरी चाजᭅर जो बटैᳯरयᲂ को 2 
घंटे मᱶ चाजᭅ कर सके।  

सिमित ᳇ारा बैटरी को चाजᭅ करके इसकᳱ ᮧायोिगक जांच कᳱ जाएगी और यह सुिनि᳟ त ᳰकया जाएगा ᳰक यह चाजᭅर 
बैटरी को 2 घटें मᱶ चाजᭅ कर 
लेता ह।ै 6.9 सहायक सामᮕी (Accessories) 

 
क) वाटरᮧूफ बैकपकै 

आईपी66 : 1 सेट 
ख) फᳱ᭨ड ᳯरपेयर ᳰकट : 1 

नग ग) बैटरी पै᭍स : 3 नग 
घ) ᭭पेयर ᮧोपेलर सटे : 2 

नग 

सिमित इस आशय कᳱ ᮧायोिगक जांच करेगी और  फमᭅ के ᳇ारा सरकारी ᮧयोगशाला या एनएबीएल या आईएलएसी ᳇ारा अिध कृत ᮧयोगशाला स े
जारी ᮧमाण-पᮢ ᮧ᭭ततु ᳰकया 
जाएगा। 



ह᭭ताᭃᳯरत 
िनरी. बी.सी.राव चौधरी 

सी.सु.बल 
 

ह᭭ताᭃᳯरत मेजर अजीत कुमार रासुगा 
ह᭭ताᭃᳯरत 

हमे च᭠ᮤ किपल, उ.क. 
भाितसीपु 

ह᭭ताᭃᳯरत 
ज.ेके.शमाᭅ, उ.क. 

स.सी.बल 
 ह᭭ताᭃᳯरत 

आर.के.मील, उ.क. 
के.औ.सु.बल 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
पी.आर.झा, उ.क.(सं) 

केᳯरपुबल  

 ह᭭ताᭃᳯरत संजय शमाᭅ, 
पीएसओ(हिथ यार) 

पु.अ.िव.᭣यूरो 

 ह᭭ताᭃᳯरत कनᭅल सुधांश ुशमाᭅ असम राईफ᭨स 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
हरिज᭠दर ᳲसह, उ.म.िन.(इ᭍यूप) 

केᳯरपुबल 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
डी.एस.रावत, उ.म.िन.(संचार) 

केᳯरपुबल  ह᭭ताᭃᳯरत अजय कुमार यादव, भापुसे 
पुिलस महािनरीᭃक(संचार व सू.ᮧ.) 

 ह᭭ताᭃᳯरत 
मो.जावेद अ᭲तर, भापुसे 
अपर महािनदेशक(संचार) 

ङ) एसोिसयेटेड केब᭨स एवं 
माउंᳳट᭏स: 1 सेट 

च) मजबूत ᮝांसपोटᱷशन 
बॉ᭍स : 1 सेट 

छ) ᮧयोगकताᭅ के िलए तकनीᳰक सहायता एवं 
अनुरᭃण कᳱ मैनुअल : 1 
सेट ज) लॉग बुक : 1 सेट 
 

7 िविवध 
7.1 ᮧिश ᭃण : 4 पायलटᲂ को  5 कायᭅᳰदवस का 

ᮧिश ᭃण ᳰदया जाएगा।  
नेनो य.ूए.वी. को नागर िवमानन महािनदशेालय के 
ᳰदनांक 27.08.2018 के पᮢांक: 05-13/2014-
एईडी भाग-चार मᱶ ᳰदए गए सभी संगत मानद᭛डᲂ 
को पूणᭅ करना होगा।  

फमᭅ के ᳇ारा इस संदभᭅ मᱶ एक 
वचनबंध (अंडरटे᳴कग ᮧमाण-
पᮢ) ᮧ᭭तुत ᳰकया जाएगा।  
 

7.2 



केᳯरपुबल केᳯरपुबल  
 


