
3 डी लेजर èकैǓनगं का È यू.आरएस  और इमेिजंग ͧसè टम   Sl.No.1 
Đम सं0 ͪवǓनदȶश  
ͧसèटम कȧ काय[¢मता 

1  ͧसè टम को 300 ͫडĒी या बेहतर वटȹकल फȧã डऑफ å यू ɮवारा 360 ͫडĒी ¢ैǓतज के साथ ऑटोमेǑटक  3 डी 
èकैǓनगं Ĥदान करना होगा।  

2  रɅिजंग सटȣकता 
 4  एमएम  या 10 मीटर पर  बेहतर 
7  एमएम  या 20 मीटर पर  बेहतर 
यूजर ͧसलेÈ टेबल ǐरÏलूशन सेǑटÊंस के साथ 

3  ͪवकãप- I:-  
 (क) ͧसèटम   को Ûयूनतम रɅज  0.65 मीटर  से 60 मीटर  या उससे बेहतर Įेणी कȧ वèतओुं को कैÜ चर करना होगा।  

ख )  ͧसèटम को 150 मेगा ͪपÈसेल या बेहतर पैनोराͧमक इमेज फुल डोम  कैÜचर, एचडीआर, एलईडी  Ýलैश    
     कैͧलĦेटेड गोलाकार इमेज/ आईआर आधाǐरत इमेिजगं को सपोट[ करना होगा।   
(ग)   डेटा अͬधĒहण दर Ûयूनतम 3,50000 Ü वाइंटस  ĤǓत सेकंड या  बेहतर होनी चाǑहए। 

 ͪवकãप- 2:- 
 (क)  ͧसèटम को Ûयूनतम रɅज  0.65 मीटर से 130 मीटर  या उससे बेहतर Įेणी कȧ वè तुओं पर èकैनर कȧ धुरȣ   

     (रेͫडयल रɅज) को कैÜ चर करना होगा।  
(ख) ͧसèटम को 400 मेगा ͪपÈसेल या बेहतर पैनोराͧमक इमेज,  फुल डोम  कैÜचर, एचडीआर, कैͧलĦेटेड 

गोलाकार  इमेज / आईआर आधाǐरत इमेिजंग को  सपोट[ करना होगा।  
 ग)   डेटा अजन[ दर Ûयूनतम 10,00000 Ü वाइंट ĤǓत सेकंड या बेहतर होनी चाǑहए। 

 (यूजर  कȧ आवæयकता के अनुसार)  
 
 4.  बेहतर पǐरणाम के ͧलए ͧसèटम को वेवफॉम[ ͫडिजटलȣकरण तकनीक का उपयोग करना होगा।   

5.   ͧसèटम  को धूल और पानी से  सुर¢ा के ͧलए कम से कम IP54 रेǑटगं का सपोट[ करना होगा।   
6  ͧसèटम को èकैन ĤͩĐया के दौरान ऑनसाइट रिजè Ěेशन, ǐरयल टाइम å यू करने और नेͪवगेशन ऑफ इमेज  

Ĥदान करना होगा।    
7   ͧसèटम को पोटȶबल बैटरȣ पर कम से कम 3 घंटे ĤǓत बैटरȣ या इससे बेहतर आपरेट करना चाǑहए। 
8   एचडीआर इमेज कैÜचर सǑहत ĤǓत पोिजशन लगभग 4-5 ͧमनट का èकैन समय होना चाǑहए।  
9   ͧसèटम  को या तो ऑनबोड[ मेमोरȣ या एसडी काड[ इंडिèĚयल Ēेड यूएसबी जैसे  एÈ टन[ल ͪवकãपɉ का सपोट[  

करना होगा।  
10  ͧसèटम  को डेटा मǓनÜ यलेशन, ͪवज़ुअलाइज़ेशन और मॉडͧलगं ¢मताओं यथा  2 डी Ĝाइंग और सीएडी ऑबजेÈ टस ् 

ͩĐयेशन को Ĥदान करना होगा।   
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11  ͧसè टम  को एक ͧसगंल सॉÝटवेयर इनवायरनमɅट के तहत डेटा रिजè Ěेशन,कंÜ यूटेशन, एक डेटाबेस मɅ वेब 

पिÞलकेशन फेज के अंतग[त ͪवæलेषण एवं  मॉडͧलगं, एनीमेशन और 3 डी मॉडͧलगं फेज  का सपोट[  करना होगा।  
 12  ͧसè टम को ऑनलाइन सहयोग के ͧलए वेब-आधाǐरत ĤाǾप मɅ Üवाइंट Èलाउड के पिÞलकेशन कȧ अनुमǓत देनी 
चाǑहए, हाइपरͧलकं सपोट[ करना, वेब Ħाउज़र के अंदर ͬचिéनत करना।  ͧसè टम का उपयोग और èथाͪपत करने के 
ͧलए सहज  होना चाǑहए और सव[र è थाͪपत करने कȧ आवæयकता नहȣं होनी चाǑहए। 

13  ͧसè टम को ĤशासǓनक ͪवशेषाͬधकार के साथ उÍच गǓत ǒबदं ुÈलाउड रɅडǐरगं के ͧलए सेÛ ĚलाईÏ ड è टोरेज  के साथ 
आना चाǑहए जो ͩकसी उपयोगकता[ को ͩकसी ͪवशेष ĤोजेÈ ट तक एÈ सेस  कȧ अनुमǓत देता है। 
 14  ͧसè टम पोटȶबल हो और  6kg से अͬधक अͬधमानतः इè तेमाल करना सरल  होना चाǑहए।  

15  कैÜचर उपकरण  को लैपटॉप और मोबाइल ͫडवाइस संचालन के ͧलए वाई-फाई के माÚयम से दरूèथ संचालन का 
सपोट[ करना चाǑहए। 

16  èकैनर को हãके वजन वाले काब[न फाइबर Ǔतपाई के साथ आपूǓत[ कȧ जाएगी, जो 18 ͩकलोĒाम पेलोड वजन को 
संभालने मɅ स¢म हो।   

17   सã यूशन  का पǐरवहन बॉÈस जलरोधी होना चाǑहए।  
18   सॉÝटवेयर ͧसè टम  को Üवाइंट Èलाउड डेटाबेस के असीͧमत साइज को संभालने मɅ स¢म होना चाǑहए।  
19   सॉÝटवेयर ͧसè टम  Üवाइंट Èलाउड डेटा  के ͧसगंल è टोरेज कȧ अनुमǓत और ͩकसी भी Ĥसार के ͧलए 

È लाइंट सव[र अधाǐरत होना चाǑहए ।  
20  ͧसè टम   को पǐरçकृत Đैश और पोèट इवɅट ǐरकÛ सĚÈ सन उपकरण Ĥदान करना चाǑहए ।  
21   ͧसèटम को ͧसĐंोनाइóड åयजू मɅ 2D और 3D åयइंूग ¢मता Ĥदान करना चाǑहए ।   
22    ͧसèटम को Ûयूनतम तीन रिजè Ěेशन ͪवͬधयां और एãगोǐरदम Ĥदान करना चाǑहए िजनका उपयोग èवतंğ Ǿप से 

या संयोजन के Ǿप मɅ ͩकया जा सकता है, यथा  1) Èलाउड-टू-Èलाउड मɇͬ चगं  2) £ात लêय और 3) èवचाͧलत 
ͪवज़ुअल रिजè Ěेशन  उपकरण। 

23  ͧसèटम को इͪवडɅÛ स इंǑटͬĒटȣ के ͧलए ऑͫडट लॉग Ĥदान करना चाǑहए। 
24  ͧसèटम को मेजर पॉइंट Èलाउड हɇडͧलगं और पिÞलͧशगं सॉÝटवेयस[ के मुताǒबक होना चाǑहए और ɮͪवमागȸय 

संदेशवाहन मɅ स¢म होना चाǑहए। 
25 ͧसè टम को फोटो-ǐरयͧलिèटक ĤèतुǓत के ͧलए èकैन ͩकए गए डेटा पर आंतǐरक इमेजɉ को èवचाͧलत Ǿप से और 

बाहरȣ इमेजɉ  (3 डी Èयूǒबक मैप और ͧसगंल कैमरा इमेज) को रिजèटर और सुपर इà पोज करने कȧ ¢मता Ĥदान 



करनी चाǑहए।  
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26   बुलेट Ĥ¢ेपपथ, कÛ सĚÈ टशन  के ͧलए एनीमेशन, माप और ͪवæलेषण के ͧलए इमेजɉ  पर Üवाइंट Èलाउड ओवरले, åय ू

Ü वाइंट ͪवæलेषण, तैयार आरेख बनाने के ͧलए ͪवज़ाड[, èकेͬचगं मोड जैसे ͪवͧभÛन Ǻæय जांच उपकरण Ĥदान करɅ। 
27  3D मॉडल और èकैन ͩकए गए डेटा से 2D Ĝाइंग के एÈ सĚैÈ शन का सपोट[  करना चाǑहए।  

 28  FLS, .3DD, ASCII Ü वाɃट  डेटा (XYZ, SVY,PTS, PTX, TXT), लɇड XML, ZFS, ZFC, DBX ĤाǾप  के सीधे इà पोट[ और  
इसके इंà प. ĤाǾप  का सपोट[  करना चाǑहए । 

29   ASCII Ü वाɃट  डेटा (XYZ, SVY, PTS, PTX, TXT), DXF, लɇड XML, DBX ĤाǾप के  डायरेÈ ट एÈ सपोट[ ĤाǾप का सपोट[ 
करना चाǑहए।  

30 Ü वाɃट घन×व को कम करने के ͧलए 3 डी ͧलͧमट बॉÈस Ĥदान करना चाǑहए।  
31 èवचाͧलत और मैनुअल Üवाइंट घन×व Ǔनयंğण Ĥदान करना चाǑहए।  
32 Èलाउड टू Èलाउड रिजè Ěेशन  ¢मताएं  Ĥदान करनी  चाǑहए।  
33 × वǐरत ͪवज़ुअलाइज़ेशन के ͧलए èकैन ͩकए गए डेटा और 3 डी मॉडल के ͪवͧभÛन èतरɉ को Ĥदͧश[त करते हुए, 

डायनेͧमक èतर के ͫडटेल मैनेजमɅट  का सपोट[  करना चाǑहए।  
 34  èकैÛ ड डेटा के मेजरमɅट ले, 3 डी मॉडल ;  ढलान कȧ दरूȣ;  वॉãयूम और सतह ¢ेğ । 

35  मोबाइल / टैबलेट पर दोनɉ मोड यथा ऑनलाइन और ऑफलाइन मɅ ͪवज़ुअलाइज़ेशन का सपोट[ करना चाǑहए।  
 

36  इÛ डè Ěȣयल जीआईएस Üलेटफामɟ के साथ इंटȣĒेशन का सपोट[  करना चाǑहए।  
37  èकेच अप Ĥो, ऑटोकैड जैसे 3 डी मॉडͧलगं सॉÝटवेयर के साथ इंटȣĒेशन का सपोट[ करना चाǑहए।  
38  सव[र के साथ या उसके ǒबना ͪवज़ुअलाइज़ेशन का सपोट[ करना चाǑहए।  

 
39  उपकरण के ͧलए ऑपरेǑटंग तापमान Ûयूनतम +5 से +40 ͫडĒी सेिãसयस।  
40  ऑनलाइन / ऑफलाइन लैपटॉप या टैबलेट के ͩकसी भी सामाÛय कॉिÛफ़गरेशन पर ͩकसी भी दरूèथ èथान पर समी¢ा 

ͩकए जाने के ͧलए कैÜचड[ / Ĥोसेèड डेटा का एक वेब शेयर बनाने मɅ स¢म होना चाǑहए। 
41  लेजर Èलास- I को आईईसी 60825-1: 2014 का पालन करना चाǑहए।  

 
42 èकैन करने के ͧलए इèतेमाल ͩकया जाने वाला लेजर मानव सुरͯ¢त होना चाǑहए।  
43  सॉāटवेयर एिÜलकेशन का  बेहतर ͪवज़ुअलाइज़ेशन के ͧलए इंटȣĒेटेड वचु[अल ǐरयͧलटȣ मोड का सपोट[ करना चाǑहए।  



44  Üवाइंट Èलाउड Ĥोसेͧसगं सॉÝटवेयर को Èलाउड  के हाड[वेयर मेक और मॉडल  के सभी फामȶट का सपोट[ करना 
चाǑहए।  

45
  

सॉÝटवेयर ɮवारा Ǔनͧम[त आउटपुट को सभी 3 डी फॉमȶǑटंग टूãस -ऑटो डèेक, सॉͧलड वÈस[, साइÈलोन, èकेच अप, 
Ýयूजन 360 ɮवारा सपोट[  ͩकया जाना चाǑहए।   

46  एिÜलकेशन को èवचाͧलत Ǿप से मã टȣपल  कैÜचर / èकैन / इमेजɉ  के रिजè Ěेशन  का सपोट[  करना चाǑहए।  
47 

  
 अͨखल भारतीय è तर पर उपकरणɉ कȧ सेवा / सहायता Ĥदान कȧ जानी चाǑहए। 
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 48   Ĥͧश¢ण:  बोलȣदाता एंटȣ-टेरǐरÏम, अǓत ͪवͧशç ट å यिÈतयɉ कȧ  सुर¢ा योजना, इनडोर और आउटडोर अपराध 
Ǻæय èकैǓनगं के ͧलए साइट पर Ĥͧश¢ण Ĥदान करने कȧ åयवèथा करेगा और उसी फम[ के ͧलए अǓनवाय[ Ǿप से एक 
काय[शाला आयोिजत करेगा । 
 47 

  
OEM का भारत मɅ अǓनवाय[ Ǿप से एक èथानीय काया[लय होना चाǑहए।  

 
 
हè ता¢ǐरत/-  
ए.सी-दो राधा कृç णन  
राç Ěȣय सुर¢ा गाड[  

हè ता¢ǐरत/-  
एनबी/एसबी जीत ͧसहं, 
असम राइफã स  
 

हè ता¢ǐरत/-  
Ǔनरȣ¢क सभुाष चÛ द सीमा 
सुर¢ा बल  

हè ता¢ǐरत/-  
Ǔनरȣ¢क संदेश कुमार  
सशè ğ सीमा बल  

 

      हè ता¢ǐरत/-   हè ता¢ǐरत/-     हè ता¢ǐरत/-      हè ता¢ǐरत /-  
तापस राय, 
उप कमाÖ डɅट, 

भा.Ǔत.सीमा पुͧलस  
 

एस.एस. ͧसकरवार, 
उप कमाÖ डɅट 
के.औ.स.ुबल 

 

पी.आर झा,   
      उप कमाÖ डɅट(सचंार) 

के. ǐर.पु. बल 

रजनीश  कुमार 
पुͧलस अनुसंधान एवं ͪवकास 

å यूरो। 
 
            हè ता¢ǐरत/-                  हè ता¢ǐरत/- 

हरिजंदर ͧसहं, 
पुͧलस उपमहाǓनरȣ¢क (उपकरण) 

के.ǐर.पु.बल 
 

 डी.एस.रावत, 
    पुͧलस उपमहाǓनरȣ¢क(सचंार) 

के.ǐर.पु.बल 
                हè ता¢ǐरत/-       हè ता¢ǐरत/-  

अजय कुमार यादव, भा.पु.से  
पुͧलस महाǓनरȣ¢क (सचंार और आई.टȣ )  

के.ǐर.पु.बल 
 

 मोहà मद जावेद अÉ तर, 
अपर महाǓनदेशक((वÈ स[ और सचंार ) 

के.ǐर.पु.बल    



    अनमुोǑदत/ अè वीकृत  
                  हè ता¢ǐरत/- 

    ( राजीव राय भटनागर )  
    महाǓनदेशक, केǐरपुबल    
 
 
 
   

3 डी लेजर èकैǓनगं और इमेिजंग ͧसèटम  का Ěायल Ǔनदȶश 
 

Đम 
सं0 

ͪवǓनदȶश  
 

परȣ¢ण  Ǔनदȶश 
 

ͧसèटम कȧ काय[¢मता 
 

 
1  ͧसè टम को 300 ͫडĒी या बेहतर वटȹकल फȧã ड ऑफ å य ू

ɮवारा 360 ͫडĒी ¢ैǓतज के साथ ऑटोमेǑटक  3 डी èकैǓनगं 
Ĥदान करना होगा।  

फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा करेगी।  
  

2  रɅिजंग सटȣकता 
 4 ͧममी या 10 मीटर पर  बेहतर 
7  ͧममी या 20 मीटर पर  बेहतर 
यूजर ͧसलेÈ टेबल ǐरÏलूशन सेǑटÊंस के साथ 

फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा करेगी  

3  ͪवकãप- I:-   
 (क)   ͧसèटम   को Ûयूनतम सीमा 0.65 मीटर  से 60 मीटर  

या       उसस ेबेहतर Įेणी कȧ वèतुओ ंको कैÜ चर करना 
चाǑहए।  

ख )  ͧसèटम को 150 मेगा ͪपÈसेल या बेहतर पैनोराͧमक 
इमेज पूण[ गंुबद कैÜचर, एचडीआर, एलईडी Ýलैश       
कैͧलĦेटेड गोलाकार इमेज / आईआर आधाǐरत इमेिजंग       
को सपोट[ करना चाǑहए।  
(ग) डेटा अͬधĒहण दर Ûयूनतम 3,50000 Ü वाɃट ĤǓत 

सेकंड   या  बेहतर होनी चाǑहए। 
 

(क) अͬधकाǐरयɉ का बोड[  åयावहाǐरक Ǿप से जाँच 
करेगा।  
 (ख) और (ग) फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा करेगी !  

 ͪवकã प -2   
 (क) ͧसèटम को Ûयूनतम रɅज  0.65 मीटर से 130 मीटर  या 

उससे बेहतर Įेणी कȧ वè तुओं पर èकैनर कȧ धुरȣ 
(रेͫडयल रɅज) को कैÜ चर करना चाǑहए।  

(ख) ͧसèटम को 400 मेगा ͪपÈसेल या बेहतर पैनोरͧमक इमजे,  
पूण[ गुंबद कैÜचर, एचडीआर, कैͧलĦेटेड गोलाकार  इमजे / 

क) अͬधकाǐरयɉ का बोड[  åयावहाǐरक Ǿप से जाँच 
करेगा।  
 
 (ख) और (ग) फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा करेगी।  

 



आईआर आधाǐरत इमेिजंग का सपोट[ करना चाǑहए। 
 ग)   डेटा अजन[ दर Ûयूनतम 10,00000 Ü वाɃट ĤǓत सेकंड 
या    
     बेहतर होनी चाǑहए। 

 (उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनुसार) 
 

4.  बेहतर पǐरणाम के ͧलए ͧसèटम को वेवफॉम[ ͫडिजटलȣकरण 
तकनीक का उपयोग करना चाǑहए। 

फम[ OEM ĤमाÖपğ जमा करेगी ।  

5.   ͧसèटम  को धूल और पानी से  सुर¢ा के ͧलए कम से कम 
IP54 रेǑटगं का सपोट[ करना चाǑहए। 

फम[ OEM ĤमाÖपğ जमा करेगी  

6   ͧसèटम को èकैन ĤͩĐया के दौरान ऑनसाइट पंजीकरण, 
वाèतͪवक समय देखने और नेͪवगेशन ऑफ इमेज Ĥदान 
करना चाǑहए ।   

अͬधकाǐरयɉ का बोड[  åयावहाǐरक Ǿप से जाँच 
करेगा।  
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7   ͧसèटम को पोटȶबल बैटरȣ पर कम से कम 3 घंटे ĤǓत बैटरȣ या 
इससे बेहतर काम करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

8  एचडीआर इमेज कैÜचर सǑहत ĤǓत पोिजशन लगभग 4-5 
ͧमनट का èकैन समय होना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

9   ͧसèटम  को या तो ऑनबोड[ मेमोरȣ या एसडी काड[ 
इंडिèĚयल Ēेड यूएसबी जैसे बाहरȣ ͪवकãपɉ का सपोट[  करना 
चाǑहए। 

फम[ OEM ĤमाÖपğ जमा करेगी  

10  ͧसèटम  को डेटा मǓनÜ यलेशन, ͪवज़ुअलाइज़ेशन और मॉडͧलगं 
¢मताओं यथा  2 डी Ĝाइंग और सीएडी ऑबजेÈ टस ्ͩĐयेशन 
को Ĥदान करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

11  ͧसè टम को एक सॉÝटवेयर इनवायरनमɅट  के तहत डेटा 
रिजè Ěेशन, कंÜ यूटेशन, एक डेटाबेस मɅ वेब Ĥकाशन फेज के 
अंतग[त ͪवæलेषण एवं  मॉडͧलगं, एनीमेशन और 3 डी 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 



मॉडͧलगं फेज  का सपोट[  करना चाǑहए ।  
12  ͧसè टम  को ऑनलाइन सहयोग के ͧलए वेब-आधाǐरत ĤाǾप 

मɅ Üवाइंट Èलाउड के Ĥकाशन कȧ अनुमǓत देनी चाǑहए, 
हाइपरͧलकं सपोट[  करना, वेब Ħाउज़र के अंदर ͬचिéनत 
करना।  ͧसè टम का  उपयोग और èथाͪपत करने के ͧलए 
सहज  होना चाǑहए और सव[र è थाͪपत करने कȧ आवæयकता 
नहȣं होनी चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

13   ͧसè टम को ĤशासǓनक ͪवशेषाͬधकार के साथ उÍच गǓत ǒबदं ु
Èलाउड रɅडǐरगं के ͧलए सेÛ ĚलाईÏ ड è टोरेज  के साथ आना 
चाǑहए जो ͩकसी उपयोगकता[ को ͩकसी ͪवशेष ĤोजेÈ ट तक 
एÈ सेस  कȧ अनुमǓत देता है। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

14  ͧसè टम पोटȶबल हो और  6kg से अͬधक अͬधमानतः 
इè तेमाल करना सरल होना चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

15  कैÜचर उपकरण  को लैपटॉप और मोबाइल ͫडवाइस संचालन 
के ͧलए वाई-फाई के माÚयम से दरूèथ संचालन का सपोट[ 
करना चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

16  èकैनर को हãके वजन वाले काब[न फाइबर Ǔतपाई के साथ 
आपूǓत[ कȧ जाएगी, जो 18 ͩकलोĒाम पेलोड वजन को 
संभालने मɅ स¢म हो।   

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

17   सã यूशन  का पǐरवहन बॉÈस जलरोधी होना चाǑहए।  फम[ ओईएम Ĥमाणपğ Ĥèतुत करेगी।  
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18   सॉÝटवेयर ͧसè टम  को Üवाइंट Èलाउड डेटाबेस के असीͧमत 
साइज  को संभालने मɅ स¢म होना चाǑहए। 

फम[ OEM ĤमाÖपğ जमा करेगी।  

19   सॉÝटवेयर ͧसè टम  Üवाइंट Èलाउड डेटा  के ͧसगंल 
è टोरेज कȧ अनुमǓत और ͩकसी भी Ĥसार के ͧलए 
È लाइंट सव[र अधाǐरत होना चाǑहए । 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

20  ͧसè टम को पǐरçकृत Đैश और पोèट इवɅट ǐरकÛ सĚÈ सन 
उपकरण Ĥदान करना चाǑहए । 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

21   ͧसèटम को ͧसĐंोनाइóड åयजू मɅ 2D और 3D åयइंूग ¢मता बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  



Ĥदान करना चाǑहए ।    
22    ͧसèटम को Ûयूनतम तीन रिजè Ěेशन ͪवͬधयां और 

एãगोǐरदम Ĥदान करना चाǑहए िजनका उपयोग èवतंğ Ǿप से 
या संयोजन के Ǿप मɅ ͩकया जा सकता है, यथा  1) Èलाउड-टू-
Èलाउड मɇͬचगं 2) £ात लêय और 3) èवचाͧलत ͪवज़ुअल 
रिजè Ěेशन  उपकरण। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और फम[ OEM 
Ĥमाणपğ भी Ĥèतुत करेगी। 
 

23  ͧसèटम को इͪवडɅÛ स इंटȣͬĒटȣ के ͧलए ऑͫडट लॉग Ĥदान 
करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

24  ͧसèटम को मेजर Ü वाइंट Èलाउड हɇडͧलगं और पिÞलͧशगं 
सॉÝटवेयस[ के मुताǒबक होना चाǑहए और ɮͪवमागȸय 
संदेशवाहन मɅ स¢म होना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

25 ͧसè टम को फोटो-ǐरयͧलिèटक ĤèतुǓत के ͧलए èकैन ͩकए 
गए डेटा पर आंतǐरक इमेजɉ को èवचाͧलत Ǿप से और बाहरȣ 
इमेजɉ  (3 डी Èयूǒबक मैप और ͧसगंल कैमरा इमेज) को 
रिजèटर और सुपर इà पोज करने कȧ ¢मता Ĥदान करनी 
चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

26   बुलेट Ĥ¢ेपपथ, कÛ सĚÈ टशन  के ͧलए एनीमेशन, माप और 
ͪवæलेषण के ͧलए इमेजɉ पर Üवाइंट Èलाउड ओवरले, åय ू
Ü वाइंट ͪवæलेषण, तैयार आरेख बनाने के ͧलए ͪवज़ाड[, 
èकेͬचगं मोड जैसे ͪवͧभÛन Ǻæय जांच उपकरण Ĥदान करɅ। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

27  3D मॉडल और èकैन ͩकए गए डेटा से 2D Ĝाइंग के 
एÈ सĚैÈ शन का सपोट[  करना चाǑहए।  
 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  

28  FLS, .3DD, ASCII Ü वाɃट  डेटा (XYZ, SVY,PTS, PTX, TXT), 
लɇड XML, ZFS, ZFC, DBX ĤाǾप  के सीधे इà पोट[ और  
इसके इंà प. ĤाǾप  का सपोट[  करना चाǑहए । 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और फम[ OEM 
Ĥमाणपğ भी Ĥèतुत करेगी। 

29   ASCII Ü वाɃट  डेटा (XYZ, SVY,PTS, PTX, TXT), DXF, लɇड 
XML, DBX ĤाǾप के  डायरेÈ ट  एÈ सपोट[ ĤाǾप का सपोट[ 
करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और फम[ OEM 
Ĥमाणपğ भी Ĥèतुत करेगी। 
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30 Ü वाɃट  घन×व को कम करने के ͧलए 3 डी ͧलͧमट  बॉÈस 
Ĥदान करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  

31 èवचाͧलत और मैनुअल Üवाइंट घन×व Ǔनयंğण Ĥदान करना 
चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  



32 Èलाउड टू Èलाउड रिजè Ěेशन  ¢मताएं  Ĥदान करनी  
चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

33 × वǐरत ͪवज़ुअलाइज़ेशन के ͧलए èकैन ͩकए गए डेटा और 3 
डी मॉडल के ͪवͧभÛन èतरɉ को Ĥदͧश[त करत ेहुए, डायनेͧमक 
èतर के ͫडटेल मैनेजमɅट  का सपोट[  करना चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  

34  èकैÛ ड डेटा के मेजरमɅट ले, 3 डी मॉडल ;  ढलान कȧ दरूȣ;  
वॉãयूम और सतह ¢ेğ। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

35  मोबाइल / टैबलेट पर दोनɉ मोड यथा ऑनलाइन और 
ऑफलाइन मɅ ͪवज़ुअलाइज़ेशन का सपोट[ करना चाǑहए।  
 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

36  इÛ डè Ěȣयल जीआईएस Üलेटफामɟ के साथ इंटȣĒेशन का 
सपोट[  करना चाǑहए। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèतुत करेगी।  

37  èकेच अप Ĥो, ऑटोकैड जैसे 3 डी मॉडͧलगं सॉÝटवेयर के साथ 
इंटȣĒेशन का सपोट[ करना चाǑहए। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèतुत करेगी।  
 

38  सव[र के साथ या उसके ǒबना ͪवज़ुअलाइज़ेशन का सपोट[ 
करना चाǑहए।  

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèतुत करेगी।  

39  उपकरण के ͧलए ऑपरेǑटगं तापमान Ûयूनतम +5 से +40 
ͫडĒी सेिãसयस 

फम[ ͩकसी सरकारȣ Ĥयोगशाला  या एन.ए.बी.एल 
या आई.एल.ए.सी  माÛयता ĤाÜत Ĥयोगशाला से 
Ĥमाणपğ  या OEM Ĥमाण पğ जमा करेगा।  

40  ऑनलाइन / ऑफलाइन लैपटॉप या टैबलेट के ͩकसी भी 
सामाÛय कॉिÛफ़गरेशन पर ͩकसी भी दरूèथ èथान पर समी¢ा 
ͩकए जाने के ͧलए कैÜचड[/ Ĥोसेèड डेटा का एक वेब शेयर 
बनाने मɅ स¢म होना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

41  लेजर Èलास- I को आईईसी 60825-1: 2014 का पालन करना 
चाǑहए।  

फम[ OEM Ĥमाण पğ और डाटा शीट को जमा करेगा।  
 

42 èकैन करने के ͧलए इèतेमाल ͩकया जाने वाला लेजर मानव 
सुरͯ¢त होना चाǑहए। 

फम[ OEM Ĥमाण पğ और डाटा शीट को जमा करेगा।  
 

43  सॉāटवेयर एिÜलकेशन का  बेहतर ͪवज़ुअलाइज़ेशन के ͧलए 
इंटȣĒेटेड  वचु[अल ǐरयͧलटȣ मोड का सपोट[ करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

44  Üवाइंट Èलाउड Ĥोसेͧसगं सॉÝटवेयर को Èलाउड  के हाड[वेयर 
मेक और मॉडल  के सभी फामȶट का सपोट[ करना चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

45
  

सॉÝटवेयर ɮवारा Ǔनͧम[त आउटपुट को सभी 3 डी फॉमȶǑटंग 
टूãस -ऑटो डेèक, सॉͧलड वÈस[, साइÈलोन, èकेच अप, 
Ýयूजन 360 ɮवारा समͬथ[त ͩकया जाना चाǑहए।   

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

 
 

-5- 
Đम 
सं0 

ͪवǓनदȶश  
 

परȣ¢ण Ǔनदȶश 
 



46  एिÜलकेशन को èवचाͧलत Ǿप से मã टȣपल  कैÜचर / èकैन / 
इमेजɉ  के रिजè Ěेशन  का सपोट[  करना चाǑहए।  

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा।  
 

47 
  

 अͨखल भारतीय è तर पर उपकरणɉ कȧ सेवा / सहायता 
Ĥदान कȧ जानी चाǑहए। 
 

फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा  करेगी।  
 

48   Ĥͧश¢ण :  बोलȣदाता एंटȣ-टेरǐरÏम, अǓत ͪवͧशç ट 
å यिÈतयɉ कȧ  सुर¢ा योजना, इनडोर और आउटडोर अपराध 
Ǻæय èकैǓनगं के ͧलए साइट पर Ĥͧश¢ण Ĥदान करने कȧ 
åयवèथा करेगा और उसी फम[ के ͧलए अǓनवाय[ Ǿप से एक 
काय[शाला आयोिजत करेगा । 

फम[ वचनवɮधता Ĥमाणपğ जमा  करेगी।  
 

49
  

OEM का भारत मɅ अǓनवाय[ Ǿप से एक èथानीय काया[लय 
होना चाǑहए।  

फम[ OEM Ĥमाणपğ जमा करेगी।   

 
हè ता¢ǐरत/-  
ए.सी-दो राधा कृç णन  
राç Ěȣय सुर¢ा गाड[  

हè ता¢ǐरत/-  
एनबी/एसबी जीत ͧसहं, 
असम राइफã स  
 

हè ता¢ǐरत/-  
Ǔनरȣ¢क सभुाष चÛ द सीमा 
सुर¢ा बल  

हè ता¢ǐरत/-  
Ǔनरȣ¢क संदेश कुमार  
सशè ğ सीमा बल  

 

      हè ता¢ǐरत/-   हè ता¢ǐरत/-     हè ता¢ǐरत/-      हè ता¢ǐरत /-  
तापस राय, 
उप कमाÖ डɅट, 

भा.Ǔत.सीमा पुͧलस  
 

एस.एस. ͧसकरवार, 
उप कमाÖ डɅट 
के.औ.स.ुबल 

 

पी.आर झा,   
      उप कमाÖ डɅट(सचंार) 

के. ǐर.पु. बल 

रजनीश  कुमार 
पुͧलस अनुसंधान एवं ͪवकास 

å यूरो। 
 
            हè ता¢ǐरत/-                  हè ता¢ǐरत/- 

हरिजंदर ͧसहं, 
पुͧलस उपमहाǓनरȣ¢क (उपकरण) 

के.ǐर.पु.बल 
 

 डी.एस.रावत, 
    पुͧलस उपमहाǓनरȣ¢क(सचंार) 

के.ǐर.पु.बल 
                हè ता¢ǐरत/-       हè ता¢ǐरत/-  

अजय कुमार यादव, भा.पु.से  
पुͧलस महाǓनरȣ¢क (सचंार और आई.टȣ )  

के.ǐर.पु.बल 
 

 मोहà मद जावेद अÉ तर, 
अपर महाǓनदेशक((वÈ स[ और सचंार ) 

के.ǐर.पु.बल       अनमुोǑदत/ अè वीकृत  
                                                                     हè ता¢ǐरत/- 

    ( राजीव राय भटनागर )  
    महाǓनदेशक, केǐरपुबल    
 


